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SERVICEHINWEISE

Bitte lesen Sie vor Beginn der Montage diese Montageanleitung vollstédndig durch.

e Diese Montageanleitung wendet sich an professionelle Aufbauhersteller. Daher wird in dieser
Montageanleitung ein entsprechendes Hintergrundwissen vorausgesetzt. Es ist zu beachten, dass
einige Arbeiten nur durch entsprechend qualifizierten Personals durchgefiihrt werden dirfen, um
Verletzungsrisiken zu vermeiden und die fir Aufbauarbeiten notwendige Qualitdt zu erreichen.

Im Zuge von Produktverbesserungen behalten wir uns technische und optische Anderungen vor.
Bei Fragen oder Einbauproblemen, rufen Sie den Aspéck Kundendienst, Handler oder wenden Sie
sich an lhre Vertragswerkstatt.

HAFTUNGSBESTIMMUNGEN

Allgemeines:
e Nationale Anbau-, Einbau- und Betriebsvorschriften sind einzuhalten.

e Eine Verwendung darf ausschlieBlich gem&B beigelegten Anleitungen und Sicherheitshinweisen
erfolgen. Anleitungen sind online auf der Website unter www.aspoeck.com zu finden.

e Anderungen am Produkt diirfen nicht vorgenommen werden, es sei denn es werden
ausschlieBlich die hierfir vorgesehenen Original-Ersatzteile oder von Aspdck freigegebene
Ersatzteile verwendet und von fachlich qualifiziertem Personal eingebaut.

Gewdhrleistungsausschluss:
e Bei Nichtbeachtung der in dieser Montageanleitung sowie der in dem Produktdatenblatt,

angegebenen Hinweise und Informationen, bei nicht bestimmungsgemaBem Gebrauch, bei
Einsatz auBerhalb des vorgesehenen Verwendungszweckes bzw. auBerhalb der vorgesehenen
Einsatzbedingungen, ist die Gewahrleistung fir sédmtliche Schdden am Produkt ausgeschlossen.

e Die Gewahrleistung erstreckt sich weiters nicht auf Produkte, welche aufgrund von Gefahren
(einschlieBlich Umweltgefahren, Gefahren im StraBenverkehr oder durch Dritte verursachte
Gefahren oder Umsténde, die auBerhalb der Kontrolle von Aspéck liegen) beschédigt wurden
oder sich in einem schlechten Betriebszustand befinden.

e Die Reparatur oder der Austausch eines mangelhaften Produktes |6st nicht den Beginn einer
neuen Gewahrleistungsfrist aus.

e  Weitere Gewahrleistungsbestimmungen sind im Punkt 10 der Verkaufs- und Lieferbedingungen
(VLB) www.aspoeck.com zu finden.

Haftungsausschluss:
e Aspéck Systems Ubernimmt keine Haftung fir mittelbare Schaden, Folgeschaden und

Vermdgensschéden.

e Weitere (limitierende) Haftungsbestimmungen sind im Punkt 11 der Verkaufs-, und
Lieferbedingungen (VLB) www.aspoeck.com zu finden.

e Limitierende Bestimmungen zur Produkthaftung sind im Punkt 12 der Verkaufs-, und
Lieferbedingungen statuiert (VLB) www.aspoeck.com.

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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1. ABKURZUNGSVERZEICHNIS

ABKURZUNG ERKLARUNG

EMC Elektro-magnetische Vertraglichkeit
ESD Elektrostatische Entladung
PCB(A) Gedruckte Leiterplatte (bestlickt)
OEM Hersteller der Erstausristung
EOL End-of-Line Test

CAN Controller Area Network
EOM Begrenzungsleuchten

ECU Elektronische Steuereinheit
OBD On-Board-Diagnose
RADC Radar-Abstandskontrolle
RLF Fertigerbremse

EBS Elektronisches Bremssystem

2. ALLGEMEINE INFORMATIONEN

2.1 ZIELGRUPPE

Dieses Dokument richtet sich an ausgewiesenes Fachpersonal von Fahrzeugherstellern und Werkstatten.

2.2 SICHERHEIT

2.2.1 BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

Das System darf nur zur Uberwachung des Bereichs hinter dem Anhénger beim Rickwértsfahren
von Nutzfahrzeugen (Klasse O3/04) verwendet werden. Jeder dariiber hinausgehende Gebrauch

gilt als nicht bestimmungsgemaB. Fir daraus resultierende Schaden haftet der Hersteller nicht.

Das Risiko hierfur tragt der Fahrer des Fahrzeuges. Zur bestimmungsgemaBen Verwendung

gehdért auch die Einhaltung der vom Hersteller vorgeschriebenen Betriebs-, Wartungs- und
Instandhaltungsbestimmungen. Die Verwendung unterliegt ausnahmslos den l&nderspezifischen
verkehrsrechtlichen Vorschriften, in denen das Fahrzeug bewegt wird. Eigenméchtige Verdnderungen
am System schlieBen eine Haftung des Herstellers flr daraus resultierende Schaden aus.

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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2.2.2 VERWENDETE SYMBOLIK

Diese Anleitung enthalt Hinweise, die zu der persdnlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung von
Personen- und Sachsch&den beachtet werden muissen. Diese sind durch Warndreiecke hervorgehoben
und je nach Gefadhrdungsgrad im Folgenden dargestellt.

A GEFAHR

Das Signalwort bezeichnet eine Gefahrdung mit einem hohen Risikograd, die, wenn sie nicht
vermieden wird, den Tod oder eine schwere Verletzung zur Folge hat.

Das Signalwort bezeichnet eine Gefahrdung mit einem mittleren Risikograd, die, wenn sie nicht
vermieden wird, den Tod oder eine schwere Verletzung zur Folge hat.

A VORSICHT

Das Signalwort bezeichnet eine Gefahrdung mit einem niedrigen Risikograd, die, wenn sie nicht
vermieden wird, eine geringfligige oder maBige Verletzung zur Folge haben kdénnte.

Ein Hinweis im Sinne dieser Anleitung ist eine wichtige Information, ein technischer Hinweis, Uber
das Produkt oder den jeweiligen Teil der Anleitung, auf die besonders aufmerksam gemacht wer-
den soll.

3. SYSTEMBESCHREIBUNG

Das RADC 2.0 unterstiitzt den Fahrer beim Rlckwértsfahren eines Zugfahrzeugs mit Anhéanger, im
Speziellen beim Andockvorgang an eine Laderampe. Bei groBen Fahrzeugen mit Anh&nger entsteht am
Heck ein groBer, nicht einsehbarer Bereich, der mittels des RADC 2.0 Uberwacht wird. Bei etwaigen
Hindernissen wird die Bremse des Anhdngers automatisch aktiviert (Zielboremsung).

Fir den unterstitzten Andockvorgang an eine Laderampe signalisieren die angebauten hinteren
Begrenzungsleuchten (EOM) durch unterschiedlichen Blinkfrequenzen den verbleibenden Abstand zum
Hindernis bzw. zur Laderampe. Zusatzlich kann der Fahrer akustisch gewarnt werden.

Das RADC 2.0 kann auch ohne Eingriff in das EBS des Fahrzeuges verbaut werden. In diesem
Fall beschrénkt sich die Funktion auf die visuelle Warnung durch die EOMs bzw. eine optionale
akustische Warnung durch den Beeper. In dieser Variante ist eine Abdichtung der HDSCS-
Steckverbindung an der ECU sicherzustellen. (6.2 @)

EBS

Das RADC 2.0 erfiillt folgende Vorschriften:

e |SO 26262 - Funktionale Sicherheit fur StraBenfahrzeuge
e ECE R10 - Elektromagnetische Vertraglichkeit

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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3.1 UNTERSTUTZTE FUNKTIONEN

Blinkende EOM (Superpoint)
e \Visualisierung des Rampenabstands
Beeper Alarm

e Warnungen bei Erkennung von Querverkehr
(Optional: Signalisierung unterschiedlicher Detektionszonen)

( ) / Keine EBS-Konfiguration erforderlich (Wabco/ZF, Haldex)
e _Plug and Play“ durch CAN-Datenschnittstelle zwischen RADC 2.0 und EBS (Wabco/
ZF, Haldex-Kompatibilitdt mit aktuellen EBS Versionen)
e Knorr Uber analoge Fertigerbremse ,,RLF*
! Manuelle Deaktivierung des Systems
e Moglichkeit zur vollstdndigen Deaktivierung durch den Fahrer (9.2)
Unterschiedliche Bremsdruckwerte, die an das EBS libermittelt werden
e Niedriger Druck (haptische Informationen flr den Fahrer)
e Hoher Druck (letzte Rampendistanz)
e Notbremsdruck (Querverkehr)
Querverkehrserkennung
e Notbrems Implementierung, Beeper Warnung

Selbstdiagnose / Zustandsiiberwachung

N ey
@ System angelehnt an UN ECE R158 Regelung

e Sensor, ECU, EBS-Bremsbereitschaft, Spannungsversorgung, offene oder
Uberstromerkennung an den Ausgéngen
e HARA, FMEA Analyse

Individuelle Anpassung durch RADC 2.0 Konfigurationssoftware

e Anpassung der Sensor Position, Detektionszonen, Bremsdricke,...

Ll RADC 2.0 ECU

Ll ¢ Hochwertige HDSCS- und Superseal-Stecker

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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3.2 ANFORDERUNGEN AN DEN ANHANGER
Anforderung Elektrik

Voraussetzung fir den Anbau des RADC 2.0 ist die Spannungsversorgung Uber die Lichtfunktionen
einer vorhandenen 1ISO12098 Verbindung von Zugmaschine zum Anhanger. Die Mindestanforderung fur
die Aktivierung der Funktion zur Rickraumiberwachung ist die aktive Versorgung parallel verdrahtet
zur Ruckfahrleuchte. Um im Vorwartsbetrieb das Einschalten der EOM-Leuchten sicherzustellen, ist
es zudem erforderlich, die Eingange an der ECU fir Standlicht rechts und Standlicht links an die
ISO12098 zu verbinden.

Weitere Elektrik/Verdrahtungshinweise:

Die Versorgungsspannung der Komponenten kann zwischen 9V und 32V liegen. Um Steuersignale
korrekt einzulesen, sind Spannungswerte Uber 11V nétig. Beim Betrieb an einem 12V Bordnetz ist
darauf zu achten, keine Uberlangen Kabel als auch Kabel mit ausreichend Querschnitt zu verwenden.
Weiters mussen einwandfreie Steckkontakte gewadhrleistet sein um Spannungsabfélle auszuschlieBen.

Anforderung Anhédnger EBS

Zum Steuern der automatischen Bremsanforderung wird das RADC 2.0 via CAN-Bus an die
Anhanger-EBS angebunden. Hierzu werden fur die unterschiedlichen Hersteller der Bremssysteme
entsprechende Kabel bereitgestellt.

e RADC 2.0 Wabco EBS TEBS-E (Subsystem oder GIO5)
e RADC 2.0 Haldex EBS Gen 4
e RADC 2.0 Wabco EBS TEBS-F (Subsystem)

Falls mehrere Gerdte am CAN-Subsystem der EBS angeschlossen sind, ist die Verkabelung in
Linienstruktur zu beachten. Zu empfehlen ist hierzu die Verwendung der Aspdck-AMP-CAN-
Verkabelung.

e AMP Endgerat HDSCS 6pin und RADC 2.0 K1.2 - 6pin HDSCS 55° female

Bei der Knorr-Bremse-Anhénger-EBS wird die Bremsanforderung Uber eine massefreie Eindraht-
Signalleitung gesteuert.

e RADC 2.0 Knorr EBS G2 (9.5.1)

Nach Mdglichkeit sollte hierzu an der TEBS G2.2 Premium der SENS_SUP (IN-OUT-Connector
Pin6) verwendet werden. Dazu ist die weitere Konfiguration der Anhanger-EBS ndtig, um einen
Bremsdruck als ,Road Layer Function (RLF)“ an dem verwendeten Eingang zu hinterlegen.

Anforderung technisch

Um samtliche Komponenten des RADC 2.0 am Anhanger ordnungsgemaB montieren zu kdnnen, ist
es notwendig, alle AnbaumaBe und Anbautoleranzen einzuhalten. Bevor mit dem Anbau begonnen
wird, ist sicherzustellen das der bendtigte Platz am Anhanger vorhanden ist. Dies ist unbedingt
notwendig um den einwandfreien Betrieb des RADC 2.0 zu gewéhrleisten. AnbaumaBe, Toleranzen
und Bohrbilder sind in nachfolgenden Kapiteln beschrieben.

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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5. KOMPONENTENUBERSICHT

Kabel Sensor
Stromversorgung RADC 2.0 ECU
Kabel Beeper

Kabel Superpoint IV

Kabel EBS

P PE9PG

Kabel Programmierung/PC

Fworsas
HooIsSE)

(==

=

ZF/WABCO
KNORR BREMSE

x
w
[a]
-
<
I
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BEST. NR OEM BEST. NR AM | VERSION | ZUSATZ
75-0600-017 75-0600-011 RADC 2.0 ECU Set
--- [A] RADC 2.0 ECU - Config 00 (Standard) 1 Stk.
- Screw EJOT Delta PT 40x14 4 Stk.
--- [B] RADC 2.0 - Sticker 1 Stk.
-—- Beipackzettel ECU 1 Stk.
-—- Beipackzettel Sensor 1 Stk.
10-0350-797 -—- Bedienungsanleitung 1 Stk.
75-0213-127 75-0213-121 [C] RADC 2.0 Sensor 1 Stk.
&
E 78-7023-407 78-7023-404 [D] RADC 2.0 Sensorcable 1Tm
&
% 78-7023-417 78-7023-414 [E] RADC 2.0 Sensorcable 3m
o
¥
% 15-7411-004 RADC 2.0 Sensorcover Set
&
--- [F] RADC 2.0 Sensorcover 1 Stk.
- Screw EJOT Delta PT 45x20 4 Stk.
--- 15-7412-004 Aspock ECU protection cap Set
-—- [G] Aspdck ECU protection cap 1 Stk.
-—- Screw EJOT Delta PT 40x14 4 Stk.
31-3103-487 31-3103-484 [H] SP IV R/W/O 2m 2p S.Seal RH 2m
31-3102-477 31-3102-474 [ SP IV R/W/O 2m 2p S.Seal LH 2m
75-0001-037 75-0001-034 [J] RADC 2.0 Beeper 2p S.Seal 4 m

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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BEST. NR OEM BEST. NR AM VERSION ZUSATZ
78-7023-207 78-7023-204 K] RADC 2.0 power supply cable ASS3 17p. 0,3 / 5m
78-7023-217 78-7023-214 [L] RADC 2.0 power supply cable o. e. 5m
78-7023-037 78-7023-034 [M] RADC 2.0 Wabco EBS3 - ECU 6 m
- 78-7023-077 78-7023-074 [N] RADC 2.0 Haldex EBS4 - ECU 6 m
E
& 78-7023-007 78-7023-004 [O] RADC 2.0 Knorr EBS3 RLF - ECU 6 m
P
2
= 78-7023-707 - [P] RADC 2.0 K1.2 - ECU 6 m
g
% 78-7023-717 --- [Q] K1.2 CAN Splitter 1m/2m 1/2m
)
"NL 69-0048-087 -—- [R] Extension cable 2p S.Seal 3m
5
69-0048-007 -—- [S] Extension cable 2p S.Seal 1,5 m
69-0354-007 69-0354-004 [T PCAN Adapter
69-0470-007 69-0470-004 [U] Aspdck ECU programming cable 0,4 / 4m
75-9012-027 --- Aspock USB Dongle
BEST. NR OEM BEST. NR AM VERSION ZUSATZ
14-0414-034 -—- Screw EJOT Delta PT 40x14 4 Stk.
4
E 14-2045-014 --- Screw EJOT Delta PT 45x20 4 Stk.
&
2 10-0211-397 10-0211-397 [B] RADC 2.0 - Sticker
w

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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RADC 2.0 - Overview
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6. KOMPONENTEN UND MONTAGE

Die sorgfaltige Montage der Komponenten des RADC 2.0 bendtigt Zeit und setzt voraus, sich mit
der Betriebsanleitung vertraut zu machen. Um eine einwandfreie Installation zu gewéhrleisten, ist es
notwendig, samtliche Angaben und Hinweise dieses Dokuments einzuhalten.

Ubersicht Komponenten und Kabel

@ Superpoint IV @ Superpoint IV @ EBS

HALDEX
ZF/WABCO
KNORR BREMSE

e Kabel Superpoint IV Kabel EBS m— Kabel Beeper

m— Kabel Sensor == == Kabel Programmierung == Kgbel Stromversorgung RADC 2.0 ECU

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG 14
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Samtliche Komponenten und Kabel dirfen nicht entlang von Warmequellen oder durch Bereiche,
die durch StéBe oder Schmutz Abrieb verursachen, gefiihrt bzw. montiert werden.

6.1 SENSOR

Der Rickfahrsensor des RADC 2 bietet einen Erfassungswinkel von 180° bei einem Erfassungsbereich
von 10m x 4m (maximal) und entspricht der UN ECE R10 Richtlinie. Das Einzelradar ist einfach zu
installieren und lasst sich benutzerfreundlich in die meisten Fahrzeugsysteme integrieren, um aktives
Bremsen und akustische Warnungen beim Ruckwértsfahren zu aktivieren.

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG

TECHNISCHE DATEN

ERFASSUNGSBEREICH

10 m x 4 m (maximal)

ERFASSUNGSWINKEL HORIZ.

180° (Keine toten Winkel)

ABSTANDSGENAUIGKEIT

+0,2 m

ENTFERNUNGSAUFLOSUNG

0,5 m

ABMESSUNG (B/H/T)

115 x 95 x 43 mm

KOMMUNIKATIONSSCHNITTSTELLE

CAN

BETRIEBSSPANNUNG

24V

BETRIEBSTEMPERATUR

-40 °C - +80 °C

ZULASSUNG UN ECE R10
DICHTHEITSKLASSE IP69K
. 95 mm _
_ 415 mm 83 mm L
] A A 7 ~
El €
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~| g 8
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= v Sy 1] i O
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6.1.1 SENSOR-ABDECKUNG

Um den Sensor vor Schmutz und mechanischen Beschadigungen zu schitzen, beinhaltet das RADC
2.0 eine Abdeckung fir den Sensor. Die Abdeckung wird bei der Montage im selben Bohrbild mit
dem Sensor verschraubt.

TECHNISCHE DATEN
ABMESSUNG (B/H/T) 99.9 x 155.9 x 44.5 mm
MATERIAL ABS
GEWICHT 55 g
FARBE Schwarz
< 44.5 mm < 99.9 mm -
83 mm
A N:ﬂ
@E: .
[ 2| |
0 c E Nl 0,
& E o 4@ =©|_
m C) o E@ @:.
@ 8 l© Mnr
T ol Ca
Y

_ 473 mm _
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Montageposition

Beim Anbau des Sensors ist auf die Einhaltung der vertikalen und horizontalen Abweichungstoleranzen
zu achten. Sollte der Sensor auBerhalb der Toleranzen montiert werden, muss die Leistung des
Sensors getestet werden. Der Wirkbereich des Sensors darf nach hinten als auch seitlich von keinen
angebauten Teilen verdeckt bzw. abgeschirmt werden, da sonst die Funktion beeinflusst werden kann.
(Fehlfunktion des Sensors durch Radarreflexionen) Im Standard-Aspéckaufbau ist der Sensor auf der
StoBstange links neben dem Kennzeichen montiert oder nach Md&glichkeit in der Fahrzeugmitte. Die

vorgegebenen Einbauhdhen und Einbautiefen sind zu beachten.

N\

05-1m

max. 0.75 m >

A

\/
A

X Beispiel Anbauelement / /

4

%

_>250 mm_

Radarreflexionen wegen zu groBer Einbautiefe

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG 17
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/A VORSICHT

Da die tatsadchliche Anbausituation in der Praxis sehr unterschiedlich sein kann, sind eventuell
auftretende Radarreflexionen auch bei Einhaltung der EinbaumaBe und Toleranzen nicht
auszuschlieBen. Um die einwandfreie Funktion des RADC 2.0 sicherzustellen, muss die Leistung
des Ruckfahrsystems vor finaler Inbetriebnahme getestet werden.

Beispiel Aspock StoBstange

Blindspot und Reflexionen
Y < X X

Beispiel Anbauelement

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG 18
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Beispiel Anbauelement

50 mm 40 mm

min. 50 mm

Beispiel Anbauelement:

Um die notwendige Einbautiefe des Sensors zu
erreichen, muss unter Umstédnden ein Anbauteil
angefertigt und am Anhanger montiert werden.

T

min. 80 mm

<
<

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG 19
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Vorbereitung zur Montage

@) (2) () (@)
= e
= ..

Bohrbild Sensor/Sensorcover

. 33.5 mm

Y

33.5 mm

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG



S Y S T E M s

Montage des Sensors

Den sensorseitigen Stecker durch das untere groBe Bohrloch filhren. Den Sensorstecker in den
Sensor einstecken und verriegeln. Die Abdeckung Uber den Sensor legen und beide Teile Uber den
Bohrungen fiir die Schrauben positionieren. Der Sensor wird nun gemeinsam mit der Abdeckung
von innen verschraubt.

/

Anhé&nger hinten

Verriegelung Sensor Stecker

aA

Anhanger vorne
offen geschlossen

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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6.2 RADC 2.0 ECU
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Die RADC 2.0 ECU ist die zentrale Einheit des RADC 2.0. Sie stellt auf der einen Seite die
Hersteller als auch weiterflihrend zu Sensor, Beeper und

Verbindung zum EBS verschiedener
Signallampen dar.

Steckerbelegung

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG

TECHNISCHE DATEN

GEHAUSE PBT (GF20), Rickseite vergossen
ABMESSUNGEN (W/H/D) 132 x 152 x 52 mm
GEWICHT 350 g
BETRIEBSTEMPERATUR -40 °C - +80 °C
DICHTHEITSKLASSE (1SO20653) IP6K9K
RUHESTROMAUFNAHME (BEI 24V) 65 mA
ABSICHERUNG 5A (T)
SPANNUNGSBEREICH 9V - 32V
VERPOLUNGSSCHUTZ Ja
ANLAUFSPANNUNG >6V
UBERSPANNUNGSSCHUTZ >33V

ECE R10

EMC ZULASSUNG UND PRUFUNGEN

ISO 7637-2, ISO 16750
RoHS, REACH-SVHC
ADR

1ISO13766

KONFIGURIERUNG

Konfigurierbar mit Aspdck
RADC 2.0 Konfigurations Software

BB G

22



EOM 1/2

EOM 1/2

Stromversorgung RADC 2.0 ECU (8pin)

EBS (6pin)

HALDEX
ZF/WABCO

KNORR BREMSE

130 mm

Beeper
Sensor (6pin)
P 150 mm _
. 110 mm _
P 100 mm _
A T T
A
V4
o
HNG I 2 \
2§
| — g % —
€ T [ {1l 8 \ (.
= - 53
— ﬂ: T 9 —
o — N ks, —
[qV] hd o
A E F ]
ASPOCIK —

-------
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51.8 mm _

A
A

ASPOCK

S Y S TE M s

| 22.8 mm
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G2

T




S Y S TE M s

Montageposition

Die RADC 2.0 ECU ist im Standard-Aspéckaufbau mittig an der Innenseite des Anhéngers verbaut.
Das hélt die Kabellangen kurz und erschwert zudem etwaigen Diebstahl bzw. Beschadigungen.
Andere Montagepunkte der RADC 2.0 ECU sind mdglich, die bendtigten Kabellangen missen
dann jedoch vom Kunden beachtet werden. Die Montageausrichtung der RADC 2.0 ECU muss
vertikal sein um eventuell eindringendes Wasser und Schmutz zu vermeiden. Optional bietet das
Aspéck RADC 2.0 ein Schutzcover fir die RADC 2.0 ECU.

Geschutzter Anbau erforderlich: Die RADC 2.0 ECU darf den Fahrzeugumriss nicht begrenzen
oder darlber hinaus ragen. Der Einbau in einen Geschitzten Bereich im Unterfahrschutz oder in
Rahmenteilen ist notwendig. Ein Anbau im Spritzbereich der Rader ist untersagt. (Steinschlaggefahr)

»!
>

__min. 50 mm fiir Stecker

— —
Anhénger ﬁr Anhénger
vorne % hinten
a il 1 a8 BN

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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Vorbereitung zur Montage

® @ © O ©
e

E @4 mm

Bohrbild

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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Montage der RADC 2.0 ECU

Anhanger hinten //

Anhanger vorne

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG

ASPOCK
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6.3 BEEPER

Zur akustischen Warnung beim RiUckwartsfahren ist ein Beeper mit

»
| o

@35 mm
M28x1

<
<

bis zu 90 dB verbaut.

TECHNISCHE DATEN

SCHALLDRUCKPEGEL ~90 dB
TONFREQUENZ 2.400 Hz
ANSCHLUSS 2p S.Seal
BETRIEBSSPANNUNG 24V
BETRIEBSTEMPERATUR -20 °C - 60 °C
STROMAUFNAHME 20 mA
DICHTHEITSKLASSE P68

IR

15 mm

_ 25 mm _

max 5 mm_

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG

NN

)
&

43 mm

ASPOCK
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Montageposition

Im Standard-Aspéckaufbau wird der Beeper im hinteren Bereich des Anhangerrahmens montiert. Es
ist darauf zu achten, das der Schallaustritt des Beepers in Richtung Fahrbahn gerichtet ist. Dies
schitzt den Beeper auch vor stehendem bzw. eintretendem Wasser. Um eine vertikale Montage zu
gewabhrleisten, muss eventuell eine zusatzliche Halterung am Anhanger angebracht werden (Dicke
max 5mm). Der Beeper muss in einem Winkel von 90° nach unten verbaut werden.

Geschutzter Anbau erforderlich: Das Bauteil darf den Fahrzeugumriss nicht begrenzen
(z. B. Einbau in den Unterfahrschutz oder geschiitzt durch ein Lampenblech). Es ist auch kein
Anbau z. B. im Spritzbereich der Rader (Steinschlag) gestattet.

Beispiel Anbau Beeper

UNTEN UNTEN

/V

Anhanger hinten

P

Anhénger vorne

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG 28



ASPOCK'

S Y S TE M s

Vorbereitung zur Montage

Bohrbild

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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Montage des Beepers

Montagemutter abschrauben und den Beeper von oben in die Bohrung stecken. Beilagscheibe
von unten anbringen und anschlieBend den Beeper mit der Montagemutter festziehen.

Beispiel Anbauelement (Winkel)

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG 30
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6.4 SUPERPOINT IV

Um die visuelle Warnung des RADC 2.0 beim Zurickfahren des Anhdngers zu gewahrleisten,
muissen Umrissleuchten am Heck des Anh&ngers montiert sein. Diese werden direkt von der
RADC 2.0 ECU des RADC 2.0 angesteuert und unterstitzen den Fahrer beim Ruckwartsfahren
durch unterschiedliche Blinkfrequenzen. Anbaurichtlinien ECE R48 muissen eingehalten werden.
Werden bereits Aspdck Superpoint IV Umrissleuchten verwendet, kdnnen diese durch
Verlangerungskabel an die ECU des RADC 2.0 angeschlossen werden. Ansonsten muissen diese
an geeigneter Stelle des Anhdngers montiert werden.

»
| o

125.2 mm

ww '8/

QX

©

(6]
N
3
3

176.5 mm

A
\
\
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Vorbereitung zur Montage

Bohrbild

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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7. VERKABELUNG

@ Sensor @ RADC 2.0 ECU @ Beeper
@ Superpoint IV @ Superpoint IV @ EBS

HALDEX
ZF/WABCO
KNORR BREMSE

-@ Kabel Sensor '@ Stromversorgung ECU -@ Kabel Beeper
Kabel Superpoint IV @ Kabel EBS -@ Kabel Programmierung/PC

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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Ubersicht Kabel / RADC 2.0 ECU

Ss282eR
SEEEEESEERR

0y
0
|
i
00
]

Kabel Sensor

Stromversorgung RADC 2.0 ECU
Kabel Beeper
Kabel Superpoint IV

Kabel EBS

P PE9PG

Kabel Programmierung/PC

Fworsas
HooIsSE)

(==

=

HALDEX
ZF/WABCO
KNORR BREMSE
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Komponenten und Kabel dirfen nicht entlang von Warmequellen oder durch Bereiche, die durch
StoBe oder Schmutz Abrieb verursachen, geflhrt bzw. montiert werden.

Nachdem alle Komponenten des RADC 2.0 am Anhé&nger fest montiert wurden, kann mit der
Verkabelung der Komponenten begonnen werden. Bei der Kabelfilhrung ist darauf zu achten,
dass diese nicht durch Warmequellen oder Bereiche, welche Beschadigungen hervorrufen kdnnten,
gefihrt werden. Alle Kabel missen fest am Anhénger befestigt, unnétig kleine Biegeradien
vermieden und eine Zugentlastung an den Steckern gewahrleistet sein.

8. CAN-TERMINATION

Eine CAN-Verbindung sollte immer aus einer Linie mit maximal zwei definierten Enden bestehen. An
jedem Ende muss durch einen Endwiderstand eine Terminierung erfolgen. In der Regel befindet sich
der Endwiderstand in dem angeschlossenen CAN-Gerat.

Ein CAN-Netzwerk mit mehr als zwei Endwiderstdnden ermdglicht keine zuverlassige
Kommunikation. Aus diesem Grund ist es erforderlich, dass zusatzliche Gerate nur mit
ausgeschaltetem Widerstand betrieben werden. Unterminierte Gerate missen am kurzen Ende eines
Pfades (max. 1 m) angeschlossen werden.

Die CAN-Termination fiir das RADC 2.0 erfolgt liber eine Einstellung in der RADC 2.0
Konfigurationssoftware. (9.4)

Beispiele CAN Terminierung

RADC 2.0
= oy | (=

EBS Port
RADC 2.0
<a> (CANT)

EBS Port

= (s (Eout ) (=

Diagnose
PCAN |
RADC 2.0
— Sensor (CANO)

Sensor Port

" [RADC 2.0
@) |Sensor: | (CANO)
B Sensor Port

CANO ist immer terminiert

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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9. RADC 2.0 KONFIGURATIONSSOFTWARE

Das RADC 2.0 bietet die Moglichkeit, die Anhangerbreite, die Sensorposition, die einzelnen
Detektionszonen als auch die unterschiedlichen Bremsdricke im Rahmen vordefinierter
Grenzwerte anzupassen. Dies wird mit Hilfe der zur Verfligung gestellten RADC 2.0
Konfigurationssoftware gewahrleistet. Vor Inbetriecbnahme des RADC 2.0 ist es notwendig, die
RADC 2.0 Konfigurationssoftware herunterzuladen und die erforderlichen Parameter entsprechend
des verwendeten Anhdngers zu konfigurieren. AnschlieBend werden diese Einstellungen Uber eine
Verbindung des Laptops mit der RADC 2.0 ECU an diese Ubertragen. Dies geschieht durch ein
optionales Kabel (9.5) Uber einen USB Anschluss am Laptop. Die RADC 2.0 Konfigurationssoftware
bietet weiters die Md&glichkeit, mehrere unterschiedliche Parameter-Setups abzuspeichern um diese
zu einem spateren Zeitpunkt wieder zu laden und in die RADC 2.0 ECU einspielen zu kdénnen.

Um die Aspoeck RADC 2.0 Konfigurationssoftware in vollem Umfang nutzen zu k&nnen, ist ein
spezieller USB-Stick namens , Aspoeck RADC Software Dongle® erforderlich. Vor der Nutzung
muss der ,Aspoeck Dongle Driver” installiert werden, welcher der Treiber fir den USB-Stick ist.
Ohne diese Installation und den angeschlossenen USB-Stick kann in der Aspoeck RADC 2.0
Konfigurationssoftware die Konfiguration der Anh&ngerparameter nicht angepasst werden. Der
Treiber kann auf Aspdck Connect (https.//connect.aspoeck.com) heruntergeladen werden.

Bei weiteren Fragen oder Problemen direkt an den technischen Support von Aspéck wenden:
radc.support@aspoeck.com

9.1 ASPOECK RADC SOFTWARE DONGLE

Der Aspoeck Software Dongle muss eingesteckt sein, um konfigurierte
Parameter bzw. Parameter-Setups an die ECU Ubertragen zu kdénnen
bzw. diese auszulesen (9.4.1, 9.4.2).

Zur Erinnerung wird in der linken unteren Ecke eine Meldung angezeigt.

Status: Please install DESkey driver and insert DESkey security dongle into local USB port to activate.

Status: Please insert DESkey security dongle into local USB port to activate.

Aspock ECU Configuration Software / Aspock ECU Konfigurationssoftware X
QR & kR O Q 2 R O
Configuration

Diagnosis Data Transfer Support Diagnose Daten laden Konfiguration Support

9.2 REGISTRIEREN UND HERUNTERLADEN DER
RADC 2.0 KONFIGURATIONSSOFTWARE

Systemanforderungen fiir den Computer:

e Betriebssystem: Windows 11 (x64/ARM64), Windows 10 (x64) oder Linux
e Ein freier USB-Anschluss (USB 1.1, USB 2.0 oder USB 3.0)
oder ein freier Anschluss an einem aktiven, verbundenen USB-Hub.

36
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Schritt 1: Registrierung und Software-Download

e Auf Aspdck Connect (https://connect.aspoeck.com) registrieren und die
Aspéck RADC 2.0 Konfigurationssoftware herunterladen.
(Zwei-Faktor-Authentifizierung)

Schritt 2: Datei speichern
e Die heruntergeladene Datei auf dem Laptop/PC speichern.

9.3 STARTEN RADC 2.0 KONFIGURATIONSSOFTWARE

e Ordner 6ffnen, in dem die Datei gespeichert ist
e Doppelklick auf die RADCConfigTool.exe Datei, um die RADC 2.0 Konfigurationssoftware
zu starten

9.3.1 RADC 2.0 KONFIGURATIONSSOFTWARE UBERSICHT

"7 RADC Configuration Tool *

Language: English - I e s
Device status:

PCAN-USE conmection: Conmected

GAN configuration connection: Connected
Bit Version: V2.2
number: 1069

Baud
Hardware suria
Pan

rt: 402480

Zeigt den Status der Verbindung
zum Trailer.”

Aspock ECU Configuration Software

@ & B O

Data Transfer Configuration Support

b St kit g &, AT} P, At ik stmn

Geratestatus

*Der Geratestatus zeigt an, ob aktuell eine korrekte Verbindung des Laptops mit der RADC 2.0
ECU des Fahrzeugs besteht. Zum Konfigurieren der Parameter ist es nicht notwendig, dass eine
Verbindung zum Fahrzeug besteht. Nur wenn bereits gespeicherte Parameter-Setup Files auf die
ECU Ubertragen werden sollen oder die Konfigurationsparameter direkt gedndert werden, muss der
Laptop korrekt an die RADC 2.0 ECU angeschlossen sein. (9.5)

Nicht verbunden Verbunden

Device status:

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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Diagnose

Der Diagnosemodus der RADC 2.0 Konfigurationssoftware bietet einen Uberblick lber
den Status des RADC 2.0 Systems. Eventuelle Fehlfunktionen des Systems werden
dargestellt und vereinfachen die Suche nach mdglichen Ursachen.

Der Laptop muss korrekt an die RADC 2.0 ECU angeschlossen sein. (9.5)

RADC Configuration Tool

Diagnosis Cable diagram
ASPOCK 4 4

ASPOCK'
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Diagnosis

Dateitransfer

Im Dateitransfermodus kann die RADC 2.0 ECU auf eine neue Firmwareversion
aktualisiert werden. Im Falle eines Schadens der ECU kann ein gespeichertes Parameter-
Setup File wieder aufgespielt werden. Der Laptop muss korrekt an die RADC 2.0 ECU
angeschlossen sein. (9.5)

"7 RADC Configuration Tool *
FISEaet! Aspock Flasher

Updating Firmware Device status:

MANAGE
Part; 4024
B Select 519 i

e Firmware Updater / Parameter Updater .
UBDATE Firmware Update Select a Firmware file first =
o Run
B Update Paramaties — oK
Status
Parameter Update sun
o Run
Browse... Viasposek O\LKW_2 param fnd
NOK

Status

[+ Back ta Ovarview

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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9.4 RADC 2.0 KONFIGURIEREN F
]

Das RADC 2.0 kann nun Schritt fur Schritt konfiguriert werden. Es sind bei jedem Wert | ©Meme
Voreinstellungen definiert, welche gegebenenfalls Ubernommen werden kénnen. Werden Werte
eingegeben, welche auBerhalb der Parameter liegen, wird dies als Fehlermeldung durch roten
Text dargestellt. Diese mussen korrigiert werden. Zum Abschluss jeder Seite auf den Next-Button
dricken, um die gewahlten Parameter zu Ubernehmen. Samtliche Parameter kénnen jederzeit
korrigiert, abgespeichert und angepasst werden. Bereits abgespeicherte Parameter-Setup-Files
kénnen geladen werden.

Um die Aspoeck RADC 2.0 Konfigarurationssoftware zu nutzen, ist ein
spezieller USB-Stick namens ,,Aspoeck RADC Software Dongle“ erforderlich (9.1).

SR>

Erklarung Ubersicht

"7 RADC Configuration Tool X

ASPOCK ’
Y s T E M Basic Parameters

Basic configuration of the ECU toal Device status:

PARAMETERS

e | [} Basic Parameters Time For Brake Pressuse Relesse (D
v "

s 20

Range: Osec - 12.75sec

Beeper alert (D)

| atot crosatrathic detuction
|

> g

CAN Termination (@)

MANAGE

L Pan . [
s Fasmstecten | CANO (Sersor Port) 4CAN1 (EBS Port) Tamination
|

) Save Pacarnter Setup

o Rewer Parameter

= POF Report EBS Identify @

| 2frwabeo TEBSE
UPDATE 1

[ Ruad Pacacnetr ECL

@ Write Paramater ECU

Mext

» Back ta Dvarview

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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Grundlegende parameter

"7 RADC Configuration Tool oy
ASPSCK Nach der Haélfte der eingestellten Zeit wird in der verbleiben-
AR Basic Parameters den Zeit der Bremsdruck bis Obar abgebaut; Osec ergeben
Basic configuration of the ECU tool 0
einen konstanten Bremsdruck ohne Abbau.

TRNT TR TR

PARAMETERS Bsud rate: 250KBI  Version: V22

i i | PP ideess @ Konfiguration der akustischen Warnung
: CAN-Terminierung (120R) auf CANO und CAN1 - bitte prifen
) ‘f-'f’”"'“?d Sie den Kabelbaum des Bussystems, um die Terminierung fir
s linitsindsinn eine stabile BUS-Kommunikation korrekt einzustellen
Gnesae®
S aoe Prare Auswahl der verbundenen Anhénger EBS. ACHTUNG! Bei
ki E=3 awty ) Yard-Tractor Mode wird die EBS nicht Uberwacht!

ZFiWaboo TERS-E

"| *Wenn Sie ein Knorr Bremssystem verwenden stellen sie sicher
das zusatzliche Einstellungen (Geschwindigkeit, Bremsdruck,
System input) Gber die eigene Knorr Software erfolgt. (9.5.1)

UPDATE

[ Ruad Pararneter ECU

@£ Write Paramater ECU

MNext

| » Back ta Dverview

Das RADC 2.0 kann auch ohne Eingriff in das EBS des Fahrzeuges verbaut werden. In diesem
Fall beschrankt sich die Funktion auf die visuelle Warnung durch die EOMs bzw. eine optionale
akustische Warnung durch den Beeper. In dieser Variante ist eine Abdichtung der HDSCS
Steckverbindung an der ECU sicherzustellen. (6.2@)

Offset Sensor (Breite)

7 RADC Configuration Tool *

ASPOCK - -

i o Sensor Width Offset (Latitude) _

Sensor de-/central mounting alignment dimension values Device status:

e Geben Sie den gemessenen Abstand von
N s e , der linken &uBeren Seite bis zur rechten
4 S Wi Olft auBeren Seite des Fahrzeugs an.

MANAGE

L Load Parameter Setup Sensor Alignment ©

140

) Sive Paraenter Setun

s Reset Parameter Prasey/ fue.  140em

= POF Report

UPDATE

Presat Valie: 280 em
[ Ruad Pararneter ECU

Geben Sie den gemessenen Abstand von der duBeren l
linken Seite des Fahrzeugs bis zur Sensormitte ein. Sensor Recommend

Mounting Height
‘ 50-100cm

Back Next

| » Back ta Dverview
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Offset Sensor statisch (Lange)
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"7 RADC Configuration Tool

ASPOCK

s st e s Sensor Static Offset (Longitude)
Sensor mounting and alignment value to the trailer tail
PARAMETERS
¥ Basic Parameters ]

MANAGE
+ Load Paramter Setup
5 Suve Parsenetir Setup

T Reset Parameter

= POF Report

URDATE

B Ruad Pacarmeter ECU

‘ Static Offser @
@ Write Paramater ECU 20

Device status:
PCAN-USE conmection  Conmected

CAN configuration comnection. Connected

Haedware serial numbsr: 1069
Part: 402480
Modulenama: RADC_2.0 Application

Geben Sie den gemessenen Abstand von der Oberseite
des Sensors bis zum letzten Punkt des Anhdngers ein. Back Next

» Back o Cvmrview

Warnzonen Rampenerkennung

Definieren Sie den Beginn der Warnzone

“RrADC Config griin (EOM blinkt 2Hz)

ASPOCH A "
Ramp Detection Warning Zones

B Y 8T E M B

| PanameTens

¥ Basic Par

Green (max. 10m) @

Device status:

PLAN-UISE conmectionr Cormected

istance Warning Zones, and trailer EBS brake pressure values

CAN configuration comnection. Connected

Hardware serial number: 1069

o
Konsta
gelben Warnzone

Trailer width (280 cm)

nt ”niedriger Bremsdruck wahrend der

amp Detection Warning Zones

» Preset Value: 700 om

Warning Zone Yellow @
00

Definieren Sie den Beginn der
Warnzone gelb (EOM blinkt 4Hz,
und niedriger Bremsdruck)

fset Valua: 500 em

) Save Pacaeneter Setup Warning Zone Red @
T Raset Parametes 1=
2 POF Report Preset Valu 150 om

UPDATE

[ Ruad Paracrwter ECU

@ Write Paramater ECU

Definieren Sie den Beginn der Warnzone rot
(EOM konstant EIN, und hoher Bremsdruck)

| + Back to Overvirw

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG

z

Low s \ake Pressure @
o8

Proset Value: 0.8 bar

[ 26

High Brake Pressure @
s

Proset Valus:  3.5bar

Hoher Bremsdruck bei Eintritt in den roten Warnbereich,
der Bremsdruck fallt nach der konfigurierten Losezeit
(voreingestellter Wert: 4s) ab

DuGK LTS
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Offset Sensor dynamisch (Lange)

"7 RADC Configuration Tool

ASPOCK

B Y 8T E M B

ded trailer length

PARAMETERS

= Sensor Dynamic Offset

&% Parameter Overvies *
MANAGE
+ Load Paramater Setup
5 Suve Parsenetir Setup
T Runet Parameter
= POF Report
URDATE
amic Offset
[ Ruad Paracrwter ECU om @

@ Write Paramater ECU

Sensor Dynamic Linear Offset (Longitude)
ion, steered by an linear measurement device

Device status:

PCAN-USE conmection  Conmected

GAN configuration connection: Connected
Baud rate. 250 kBit Version: V2.2
Hardware sarial number: 1069

Part: 402480

Modulenana: RADC_2.0 Application

Linear Measurement (0

Eingabe des gemessenen Abstandes von der Sensor-Ober-
flache bis zur letzten Uberlange des Anhéngers
Uberldnge des Anhéngers wird durch aktiven High-Pegel

Umrechnungswert von Analogsignal [V] zu Entfernung
in [cm]. Beispiel: 1cm/V bedeutet 10cm bei einem 10V
Eingangssignal. Erweiterte Anh&ngerlange wird durch

ASPOCK'
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an CONN-J Pin 5 aktiviert

ein Analogsignal (0...10V) an CONN-J Pin 5 gelesen

Querverkehrs-Erkennungs-Assistent

" RADC Configuration Tool x

ASPOCH - -
sy s Taus Crosstraffic Detection Assist

Extended Waming Zone (moving objects), and emergency trailer EBS
brake pressure value

Device status:
PCAN-USE conmection  Conmected

CAN configuration comnection. Connected

PARAMETERS

# Basic Paameters ] Hardware sarial number: 1063

Part: 402486
Modulename: RADC_2_0 Application

Zone

| Aktivierung des Querverkehr Assistent (Notbremsung,
- akustische Warnung) mittels ON Schalter

Offsat >

Notbremsdruck, wenn ein sich seitlich
bewegendes Objekt erkannt wird, der
Bremsdruck féllt ab nach der eingestellten
Lbsezeit (Voreinstellung: 4s)

U Crosstrafic Detection Assist

Cross Traffic Detection Assist

MANAGE Crosstraffic Detection Zone @
+ Load Parameter Setup 700

A T Famaier Seep Proset Value: 700 om

(Z)

— Preset Valuo:  Shar

o Rewet Paramete

= POF Report

UPDATE
Latitude Object Velocity Min @
| 15

[ Ruad Pararneter ECU

@ Write Paramater ECU

Preset Valua: 1

Definieren Sie den Langs-Erfassungsbereich
hinter dem Anhanger

Back N

» Back ta Dverview

Festlegung der minimalen seitlichen Geschwindig-
keit des Objekts, bei der die Notbremse ausgeldst
werden soll

Bei Deaktivierung des Querverkehrsassistenten, wird keine akustische Warnung an den Fahrer
und keine Notbremsung mehr ausgefihrt. Dies kann beim Riuckwartsfahren zu schweren Schéaden
fahren.
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‘ "7 IRADC Configuration Tool

ASPOCH
S Y BT @ NG
iMAMFIFRS
¥ BasicP: »

) Larw Marker Projection Lights
3% Parameter Overview ¥
MANAGE

+ Load Parameter Setup

=) Sawe Pacseneter Satup

s Reset Parameter

= POF Report

UPDATE

Lane Marker Projection Lights
Optional mounted Lane Marker Lights configuration

Lane Marker Projection Lights @

beim Rickwartsfahren.

Aktivierte Fahrspurmarkierungsleuchten zur Unterstitzung

ACHTUNG! Die generelle Aktivierung der Fahrspurmarkie-
rungsleuchten erfordert eine vorherige Untersuchung der
spezifischen regionalen Vorschriften!

[

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG

Device status:

PCAN-USE conmection  Conmected

CAN configuration comnection: Connected
Baud rate. 250 kBit Version: V2.2
Hardware sarial numbsr; 1063

Part: 402480

Modulename: RADC_2_0 Application

Back Next
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Parameter-Setup Ubersicht

In der Ubersicht kénnen samtliche konfigurierten Werte Uberpriift und gegebenenfalls korrigiert
werden.

"7 RADC Configuration Tool

Y s T eus Parameters Overview .
Review all the parameters values Device status:
PCAN-USE conmection: Conmected
AN configuration coemection. Comected
: PARAMETERS Baud rate: 250 kBit Version: V2.2
¥} Bamic Pacameters Hardware serial number: 1069

Basic Parameters

»
X Part: 402486
CAN Termination @ EBS ientify D Beeper alert @ Modulename: RADC_Z_0 Application
3 il e
CANO (Sensor Port) +CAN1 (E85 Po = | 2P Wabco TERS-E < | | stertcronstrathic dutection
»
»
Time For Brake Pressure Release ()
» ES FOFOOEUS IR T A
|« |
Lans Marker Projection Lights 3 e
| & Parameter Overview
| manace Sensor Width Offset (Latitude)
4 Losd Paramater Satup Trailer Width @ Sensor Alignment @
280 | 140
) Save Parsemater Satup
5 Ruset Parameter
= POF Report Sensor Static Offset (Longitude)
Static Cffset (D
| venaTe 20 |
[* ead Parameter ECU -
| & Write Pacameter ECU
Ramp Detection Waming Zones
Warning Zone Green (max. 10m) ) Warning Zone Yellow Waming Zone Red ()
700 | | s00 150
Low Brake Pressure (D) High Brake Pressure (5}
o8 23
Sensor Dynamic Offset (Longltude)
Dynamie Offset @ Linear Measurement (0
o |
Crosstraffic Detection Assist
Detection Zane @ Emergency Brake Pressure @ Latitude Object Velocity Min @
700 | |s | | s
Lane Marker Projection Lights
Prajection Lights (@
permanent OFF
Reset parametens Load paramaters Save parameters to file Export as POF E Update

» Back 16 Overview

9.4.1 PARAMETER-SETUP AUSLESEN/SCHREIBEN

Bevor neue Parameter-Setups angelegt werden, ist es sinnvoll, das initial auf ihrer ECU
gespeicherte Parameter-Setup auszulesen und abzuspeichern. Sollte z.B. ein Schaden an der
ECU entstehen, ermdglicht dies zu einem spéateren Zeitpunkt, das Original-Parameter-Setup
wiederherstellen zu kénnen.

Um die konfigurierten Parameter an die ECU Ubertragen zu kénnen bzw. Parameter-Setups von der
ECU auszulesen, muss eine Verbindung des Laptops mit der ECU hergestellt werden. (9.5)
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Wird das Parameter-Setup der RADC 2.0 ECU ausgelesen, werden die aktuell konfigurierten
Parameter auf lhrem Laptop/PC Uberschrieben.

"7 RADC Configuration Tool *
ASPOCH 4
sy treus Parameters Overview
Review all the parameters values Device status:
PCANASSE connection: Conmected
AN configuration connection: Connected
PARAMETERS Baudrate: 250 kBt Version: V2.2
¥ Basic Py » Hardware sarial numbser: 1063
\ Basic Parameters Part: 402488
CAN Tesmination @ EBS Kentify © Beeper Alert @ Moduerame: RADC.Z.0 Application
> = i = i
CANO {Sansor Port) +CAN1 (EBS Po = IF/Wabco TERS-E | | slerterosstratiic duection
¥ - —
, Time For Brake Pressure Release ©
4
» q q
; Wenn Sie das eingestellte Parameter-Setup der ECU auslesen
< Parameter Cverview .
mochten driicken Sie auf ,Read Parameter ECU“
MANAGE
{ Losd Parameter Setup ler Widh @ S gt )
. | | e
) Sanve Pacsneter Setun
Sensor Static Offset (Longitude)
Static Offset @
20
¥ Rosd Parametes ECU
@ Write Parameter ECU
Ramp Detection Waming Zones
Warning Zune Groen (max. 10m) ) Warning Zone Yellow @ Warning Zone Red @
20 “n .
Export as POF Ecu Ipdats 1o ECU
| [+ Back to Overvien
"7 RADC Configuration Tool *
ASPOCH A
Lirreus Parameters Overview e
o R Review all the parameters values evice status:
;&‘( \\t‘% PCAN-UPSD connection: Connected
CAN configuration connection:  Connected
PARAMETERS Bawd rtn: 250 kBt Version: V2.2
[# Basic Parnmatara . Hardware wevial mumber: 1069
Basic Parameters Part 402486
ot Sangee Width Offset
CAM Termination (@ EBS identify (D Beeper Alert @ Modulename: RADG.2.0 Apphaation
b=t Senscr Static OMset
TF/Wabco TEBS-E

»
s
»
1] Rame Detection Warming Zones 3
== Sensor Dynamic Oifset »
U Crosstrafic Detection Assist 3
P Lame Markar Projoction Lights 3
2 Parameter Overview

MANAGE

+ Losd Paramater Setup

) Save Parsenotes Satup

5 Rewts Paramter

& POF Report

UPDATE

B Ruad Pararneter ECU

[ Write Paramater ECU

| [+ Back ta Overview
|

| CANG (Sansor Port) +CANT (E85 Po +

Time For Broke Presy  ASFOCH

= | | alert crosstrathe detection -

Are you sure you want to read out the

] parameterization?
Sensor Width Offs

Trailer Width @ |
280

Your current parameterization will be overwritten

Sensor Static

Static Offset @
20

Ramp Detection Waming Zones
Warning Zone Green (max. 10m) @  Warning Zone Yellow @

Warning Zone Red @

| 700 w0

1w

Diese Aktion kann nicht riickgangig gemacht werden. Um die eingegebenen Parameter eventuell
auch zu einem spateren Zeitpunkt zur Verfligung zu haben, kénnen diese vorher auf dem Laptop
gespeichert werden. -> ,Save Parameter-Setup“ bzw. ,,Save Parameter to file“ (9.4.2)

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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Parameter-Setup schreiben
Das aktuell konfigurierte Parameter-Setup wird auf die

RADC 2.0 ECU
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geschrieben.

“7 RADC Configuration Tool

ASPOCH
.

¥ 8T E M

PARAMETERS

¥ Basic Py

2T Parameter Overview

MANAGE
+ Load Paramater Setup

) Sive Paraenter Setun

Parameters Overview

Review all the parameters values Device status:

PCAMAISE connecticn: Conrmeted

CAN conffiguration connection. Connected

Baudeate: JS0RBH  Version: V22
Hardware sarial number: 1069
Basic Parameters Part 402486

CAN Termination @ EBS Identify () Beeper Alert @ Moduename: RADC_2.10 Application

CANO {Sansor Port) +CAN1 (EBS Po = ZF/Wabco TEBS-E v | | slerterosstratfic duection

Time For Rraka oy 2al. Lol

Wenn Sie das konfigurierte Parameter-Setup an die ECU Ubertragen
mochten driicken Sie auf ,Update Parameter to ECU“ oder ,Write
Parameter ECU*

Sensor Alignment (@
| | 1

Sensor Static Offset (Longitude)
Static Offset @
20

Ramp Detection Waming Zones

Warning Zone Green (max. 10m) @  Warning Zane Yellow @ Warning Zone Red @

200 o .
file Export as POF ECu
| [+ Back ta Cwmvien
"7 RADC Configuration Tool b, 4
AsSPOC A
Lirreus Parameters Overview ) :
- “'\,;: Review all the parameters values Device status:
PCAN-USE connection.  Connected
CAN configuration connection:  Connected
PARAMETERS Bacd rate: 250 kBt Version: V2.2

[# Basic Parnmaters
w4 Sonser Width Offset

It Sonmee Sratic Obset

»
s
»
1] Ramp Detection Warming Zones 3
== Sensor Dynamic Oifset »
U Crosstrafic Dutection Assist »
P Lame Markar Projoction Lights 3
% Parameter Overview

MANAGE

+ Losd Parameter Setup

) Save Parsenotes Satup

5 Rewts Paramter

2 POF Report

UPDATE

B Ruad Pararneter ECU

[ Write Paramater ECU

| [+ Back ta Overview
|

Hardware sevisl rembor 1069

Basic Parameters Part: 402486
CAN Termination @ EBS identify © Beeper alert (D Modalenams: RADC_2.0 Apphication
| CANO (Sensor Port) +CANT (EBS Po + ZF/Wabco TERS-E A | | et crossiraltic delction

Time For Broke Presy  ASFOCH

Are you sure you want to overwrite

| the parametrisation?
Sensor Width Offs

Trailer Width @ |
280

Your current parameterization will be overwritten

No

Sensor Static

Static Offset @
20

Ramp Detection Waming Zones
Warniing Zone Green (max. 10m) @

| 700

Warning Zone Yellow @ Waming Zane Red @

o N

Diese Aktion kann nicht riickgangig gemacht werden. Um die eingegebenen Parameter eventuell
auch zu einem spateren Zeitpunkt zur Verfligung zu haben, kénnen diese vorher auf dem Laptop
gespeichert werden. -> ,Save Parameter-Setup“ bzw. ,,Save Parameter to file“ (9.4.2)

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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9.4.2 PARAMETER-SETUP SPEICHERN/LADEN/ZURUCKSETZEN

Parameter-Setup speichern

Um das Parameter-Setup optimal anzupassen bzw. zu einem spéteren Zeitpunkt wieder verwenden
zu koénnen, ist es sinnvoll, dieses abzuspeichern. Dazu muss keine direkte Verbindung zur RADC
2.0 ECU hergestellt werden.

"7 RADC Configuration Tool *

ASPOCK -
S Parameters Overview

Review all the parameters values Device status:

PCAN-USE connection: Cormected
CAN configuration connection: Connected
PARAMETERS Baudrate: ZS0RBH  Vession: V22
Hardware serial number. 1069
Basic Parameters Part: 402488

Wenn Sie das eingestellte Parameter-Setup auf Ihrem Laptop
speichern mdéchten driicken Sie auf ,Save Parameter-Setup”

. bzw. auf ,Save parameter to file®.
[

¥ BasicP:

27 Parameter Overview

MANAGE Sensor Width Offset (Latitude)

1 Load Parameter Seiup Trailer Width @ Sensor Alignment @
> 280 | |
) Suve Pacseniter Satup
T Rewet Paramter
= POF Report Sensor Statie Offset (Longitude)
Static Offset @

UPDATE

| 20 |
[ Ruad Pararneter ECU

@ Write Paramater ECU

Ramp Detection Waming Zones

Warning Zone Green (max. 10m) @) Warning Zone Yellow (0 ing Zane Red (@

nn wn 1

| file : I Export as POF Ecu Updats o ECU

| [+ Back to Ovirview

Es kdnnen mehrere Parameter-Setups auf dem Laptop/PC abgespeichert werden. Diese kdnnen
jederzeit geladen werden, um sie gegebenenfalls anzupassen.

"7 RADC Configuration Tool

+ » Dieser PC » Dokumente * RADC 2.0 v U RADC 20

Crganisieren = Meuer Ordner = o
|1

| ™ Dieser PC

= Name Anderungsdatum Typ

-3 3D-Objekte LKW_1.param
= Bilder LKW _2.param

B Desktop
* Dokumente
¥ Downloads
& Musik

| B videos

23 Lokaler Datentrager (C:)

v < >
1
Dateiname: Parameter.param i
Dateityp: Parameter files (*.param) o
A Ordner ausblenden Speichern Abbrechen

+ Back to Dverview
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Abgespeicherte Parameter-Setups kénnen jederzeit geladen und gegebenenfalls auch neu konfiguriert
werden. Dazu muss keine direkte Verbindung zur RADC 2.0 ECU hergestellt werden.

7 RADC Configuration Tool

ASPOCK 5
iy s T e Parameters Overview
Review all the parameters values Device status:
PARAMETERS Baudrate: 250 kBt

¥ Baw

|Wenn Sie ein Parameter-Setup auf Ihrem Laptop laden

PCAMAISE connecticn: Conrmeted

CAN conffiguration connection. Connected

Veesion: V2.2

Hardwars sotial numbar: 1069

»
»
) Application
’ mochten driicken Sie auf ,Load Parameter-Setup“ bzw.
»
: auf ,Load parameters”.
. bme For Brake Prossure Rslesss @
N |
; |
MANAGE Sensor Width Offset (Latitude)
Tradler Width @ Sensor Alignment
- | 280 | |
) Sares Parseniter Satup
s Reset Parameter
= POF Report Sensor Static Offset (Longitude)
Static Offset @
UPDATE | 20
¥ Rosd Parametes ECU ;
[ Write Parameter ECU
Ramp Detection Waming Zones
Warning Zone Green (max. 10m) @) Warning
[ 200 | [ .
| L l e Export as POF (2=1] Updat o ECU
| [+ Back ta Quwarview v
FEQADC ConflaurationTaal
7 Offnen
“~ v 4 * Dieser PC » Dokumente * RADC 2.0
Crganisieren ~ Meuer Ordner
~ ame
B Dieser PC Hame
- 3D-Objekte LKW_1.param
= Bilder LKW_2 param
B Desktop
'* Dokumente
# Downloads
B Musik
| videos
1
2.9 Lokaler Datentrager (C:)
|
v < >
Dateiname: Parameter files (*.param) X
Gffnen |v Abbrechen
| - - T B — e

* Back to Overview

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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Parameter-Setup zuriicksetzen

Alle bereits eingegebenen Parameter kénnen auf ihren Ursprungswert zurlickgesetzt werden.

7 RADC Configuration Tool x

ASPOCK -
S Parameters Overview

Review all the parameters values Device status:

PCAMAISE connecticn: Conrmeted

CAN conffiguration connection. Connected
PARAMETERS Baudeate: 2S0KBR  Veesion: V22
Hardware setial number: 1069

¥ Basic P
Basic Parameters Part: 402488

Wenn Sie die bereits eingegebenen Parameter zuriicksetzen md&chten
drliicken sie auf ,Reset Parameter bzw. ,Reset Parameters*

MANAGE Sensor Width Offset (Latitude)

L Load ParameterSetup Inlecoon s e @
280 | |
) Save Paraenater Setup
s Reset Parameter
= POF Report Sensor Statie Offset (Longitude)
Static Offset @
URDATE [

[ Ruad Pararneter ECU

@ Write Paramater ECU
Ramp Detection Warning Zones

Warning Zone Green (max. 10m) Warning Zone Yellow @ Waming Zone fied @

file Export as POF (2=1] Ipdat o ECU
| [+ Back to Crarview
"~ RADC Configuration Tool *
ASPOCH o
Lisrsus Parameters Overview .
o R Review all the parameters values Device status:
/ PCAN-UFSH connection: Disconnected
CAN configuration connection:  Disconnected
PARAMETERS Bacd rata: Versian
(B Basic Pawnmaters » ) FACSSAE BACE B
Basic Parameters Past
4 Sanser Width Offset »
CAN Termination (@ EBS dentify (D) Beeper Alert @ e
bt Seupcn Stasic Obtaet »
| CAMNG (Sansor Port) +CANT (EBS Po + ZF/Wabco TEBS-E - | bt covstralfi: deaction =
i) Framp Detection Warning Zones 3
= Serpor Dynamic Offsst »
= Time For Brake Presy  PSPOCH
U Crosstrafic Detection Assist » |7 b Al g R
4
B\ Lo Marker Projection Lights > =
5% Parameter Gverview Are you sure you want to reset parameter values to
- widivord default values?
ensor tl
Rt | The value will be change to preset values
+ Losd Paramater Setup Traller Width @ |
280
[E) Save Parsmater Setus -
T Rewtt Paramter No Yes
& POF Report Sensor Static
Static Offset @
UPDATE 20
¥ Rusd Parsmeter ECU
[ Write Parameter ECU
Ramp Detection Waming Zones
Warning Zone Green (max. 10m) @  Warning Zone Yellow @ Waming Zane Red @
[ 70 o v | s
file Export as POF ECy
[+ Back ta Ovatview
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9.4.3 PARAMETER-SETUP ALS PDF SPEICHERN

Parameter-Setup PDF erstellen

Um das auf der ECU gespeicherte Parameter-Setup flr Dokumentationszwecke zu speichern oder
als Nachweis im Fahrzeug mitzufiihren, kann das Parameter-Setup als PDF exportiert werden. Auch
kann das PDF als Basis fir eine Neukonfiguration im Falle eines Schadens der ECU, verwendet

werden.
"7 RADC Configuration Tool *
ASPOCK A
sy s T e us Parameters Overview
Review all the parameters values Device status:
PCANASSE connection: Conmected
CAN configuration conmection.  Connected
PARAMETERS Baudrate: 250 kBt Version: V2.2
) Sne i sscr; Wenn Sie das eingestellte Parameter-Setup als PDF auf lhrem
¥ . . . .
. Laptop speichern mochten driicken Sie auf ,PDF Report“ bzw.
1 auf ,Export as PDF*.
, e For Brals Prevsurs Relssss @
' 4
T Parameter Overview
MANAGE Sensor Width Offset (Latitude)
L Losd Parameter Seiup TlerwWdth @ Sensardlgwmemt®
. 280 4
) Save Parameter Setup
Sensor Static Offset (Longitude)
Static Offset @
UPDATE | 20
[ Fuad Paramneter ECU
@ Write Paramater ECU
Ramp Detection Waming Zones
Warning Zone Green (max. 10m) @  Warning Zone Yellow @
file 1o ECU
| G Bockro oiuntine
"7 RADC Configuration Tool *
ASPOCK .
Ay rvius Parameters Overview :
?’ - -“\.—? Review all the . Device status:
Fahrzeug ID (z.B. FIN-Nummer) O e e
CAN confeguration connection:  Disconnected
PARAMETERS Bacd rate: Versian
Hardware serial rmber:

[ Basic Pacnmatars -
Basic Parameters
4 Sarpee Width Ofset

CAN Termination (&) EBS identify

ZF/Wabco TEBS-E /

It Sonmee Sratic Obset

| (CANG (Sansor Port) +CANY (E85 Po +

»
»
»
] Aamp Detection Warning Zones >
>
»
3

2= Sensor Dynamic Olfset ASPOCH
= Time ForBrake Prest " " " ' " ©
U Crosstrafic Outection Asaist | {
4
P Lacs Marker Projection Lights =
£ Parameter Overview
MANAGE Sensor Width Offsi
+ Losd Paramater Setup Traller Width @ | e
280
& Save Parseneter Setup — Show Hardware information (Needs Connected Module)

5 Rewts Paramter

Cancel
[ POF feport Sensor Static Offsi

Fahrzeugtype

Static Offset @
UPDATE = ™
¥ Rusd Parsmeter ECU

Zeigt lhnen zusétzliche Hardwarespe-
zifikationen des Fahrzeugs am PDF
an. (MODULNAME, SERIAL NUM-
BER, VERSION)

[ Write Paramater ECU

[+ Back ta Ovarview

Ramp Detection Waming Zones

Dricken Sie auf ,,Generate PDF“ um das
PDF auf Ihrem Laptop zu speichern

Warning Zone Green (max. 10m) @  Warning Zone Yellow @ Warmning Z:
[ 2 o N I
file Export as POF ECy

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG
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Es kdénnen mehrere Parameter-Setup PDFs auf dem Laptop abgespeichert werden.

"7 RADC Configuration Tool

Speichern unter

+ » Dieser PC » Dokumente * RADC 2.0

=
p
QOrganisieren ~ Meuer Ordner - [ 7]

MName Anderungsdatum Typ

™ Dieser PC
B 3D-Objekte

= Bilder

RADC_Parameter_Configuration_Report_pdf
RADC_Parameter_Configuration_Report_01.pdf
RADC_Parameter_Configuration_Report_02.pdf

) [y e

B Desktop

' Dokumente
¥ Downloads
b Musik

. Videos

2.9 Lokaler Datentrager (C:)

EICELEN A ADC_Paramete nfiguration_Report_03.pd

Dateityp: PDF-Dateien (*.pdf)

» Ordner ausblenden Abbrechen

| [+ Back ta Overview
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9.5 VERBINDEN RADC 2.0 ECU MIT PC

Um neue Konfigurationsparameter auf die RADC 2.0 ECU zu Ubertragen oder eine Fehlerdiagnose
durchzuflhren, muss der Laptop wie folgt mit ECU, Fahrzeug und Laptop verbunden werden. Das
Standlicht am Fahrzeug muss eingeschaltet sein. Optional kann auch eine externe Stromversorgung
der ECU angeschlossen werden, falls keine Fahrzeugversorgung zur Verfligung steht.

HINWEIS / NOTE

Um eine korrekte Verbindung des Laptops mit
dem Fahrzeug herzustellen, muss der Gerétetreiber a
fur den PCAN USB-Adapter installiert sein.
https://www.peak-system.com/quick/DrvSetup

Cooooooooon ooo
CooO0o00000 Don
oo/ o0 one

o
]

Verbinden mit USB Anschluss
Windows PC

Verbunden

Device status:

Verbinden mit PEAK USB-CAN |

=

Option 2 (Testbetrieb):
% Anschluss an externe Stromquelle 14V-33V
(z.B. Batterie) zur Aktivierung des

RADC 2.0 (Superseal)

i option 1 (Realbetrieb):
;/ = Spannungsversorgung Uber Fahrzeugversor-

gungskabel (8-polig)

| Verbinden mit RADC ECU CONN-|

Um die Aspoeck RADC 2.0 Konfigarurationssoftware zu nutzen, ist ein w
spezieller USB-Stick namens ,,Aspoeck RADC Software Dongle“ erforderlich (9.1).

Waéhrend der Laptop mit dem Anhanger verbunden ist, muss die Festellbremse betétigt sein.
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9.5.1 PROGRAMMIERUNG KNORR BREMSE

Nach Mdglichkeit sollte hierzu an der TEBS G2.2 Premium der SENS_SUP (IN-OUT Connector
Pin6) verwendet werden. Dazu ist die weitere Konfiguration der Anhanger-EBS ndétig, um einen
Bremsdruck als ,Road Layer Function (RLF)“ an dem verwendeten Eingang zu hinterlegen.

[ Starter for Knorr-Bremse diagnostic systems - m] x
8 Starter for Knorr-Bremse diagnostic
«®» systems
~Di tic Control
ECU Connection line Protocol =
# Startwith ECU
EC-T}': Startin demo mode

(% DetectECU...
@ Options...

[Application | Description I | Tools
ﬁ UDIF download
I License manager
In case of active Waming Lamp without related error in diagnostics, and
when a TRM is fitted, click on "Notepad' Icon on the right to activate
“Road Train Diagnostics". ‘% : — ! @ ‘
To check your software is up to dale, visit www knom-bremsecvs com a ‘

Ele Mew Syste Tests Diegnostcmiormaton Optons Tools Help

liJJJ ‘ﬁ?.l . /Max. Geschwindigkeit ‘ EJ
) oo i componuns ] rasoto g trors [ acncyvo| 28 e | () i

[rees|

2 Configaration Wizard - o X F

Cannector 1.4 [Coding Type A) Function Graup 1| Fanction Group 2 | 22
Lif ah ml Famameters
8 Unaiegomeel L epesdto) [T 7] | Roa Angeforderter Bremsdruck ‘ .
. i L —
. Eingang: beowpesene) 25— ¥
. =
A~ ALF by ITAP - I

o SENS_| N1 (Pll.'l 5),55 ﬂ lrcn;:’::o:m:m.;ﬁsm assign unction Mame Function —
1 Disabled ‘Assigrad level - Functian, i itery Supply (+)
5 @ o Sesabled NPUT_F Disabied St ool 45
3 -] ABS I Electronic Ground ()
= ] :f: e Alpgo- System | Battery Ground [-)
5 . ] nput TEM SENSNI _ —— Warring Larrg:
6 -] W out o~ T TT CAN-H [I5011592)
+ -] P oul ot | TT CAN-L (1S011992)
. o ® ADLinputs [-ALFZ) 3 | S -
= @ ADLOutputs | input None -
: B :
i @  Exsensors
12 ° T
Port @ TSR

@ Back-up Light

@ ilvi Dutputs

@ it inputs

4 Previous | P Next | [ 6 oK. l @ Cancel |
- i 3
UL ER=I

@ View Faults ||i\-° Gus\q.conigm&c-‘;l g WeewECy I

(5 FRecdtomiie ‘ Wf sewwtle ‘ Tl RecdiomECy I

I=lgl=u
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10. BEDIENUNG

I
10.1 AKTIVIERUNG DES SYSTEMS U
ON

Durch einlegen des Ruckwartsgangs wird das RADC 2.0 aktiviert. Der Fahrer wird durch
eine Aktivierungssequenz informiert:

e EOM leuchten fir 1 Sekunde
Beeper gibt ein Signal fur 1 Sekunde
e Bremsdruck wird fur 1 Sekunde aktiviert

Riuckwartsgang EOM Beeper Bremsdruck

Al . oI
OFF OF OFF
0.0 + 0.0s 1s

® W -dh
©

Visuell Auditiv Haptische

1©
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10.2 DEAKTIVIERUNG DES SYSTEMS <'>

OFF

In gewissen Fahrsituationen (z. B. aktiver Bremsdruck bei winterlichen Fahrbahnverhéltnissen oder sehr
beengte Rangierzonen) ist es teilweise sinnvoll, das System abzuschalten, um somit einen stérenden
Bremseingriff zu verhindern. Um das RADC 2.0-Ruckfahrsystem bewusst zu deaktivieren, wird wie
folgt vorgegangen:

Bei eingelegtem RuUckwartsgang (aktive Rickfahrleuchte) muss die Nebelschlussleuchte (Fog) fir
mindestens 0,5 Sekunden eingeschaltet werden. Das RADC 2.0 ist nun deaktiviert.

e Visuell zeigt sich das deaktivierte System durch den dauerhaften EOM Doppelblitz.
e Der Beeper signalisiert durch zwei kurze Téne das Abschalten des Systems.
e Eventuell angeforderter Bremsdruck wird auf O bar reduziert.

RUckwartsgang Nebelschlussleuchte EOM Beeper Bremsdruck

® OFF OFF OFF OFF
+ 0.0s 0.5s 0.0 + 0.0s 1.0s + 0.0s ..s

Visuell Auditiv Haptische

Beim Ruckwartsfahren mit ausgeschaltetem Rickfahrsystem kénnen keine Objekte hinter dem
Fahrzeug erkannt werden. Um Schéden zu vermeiden, muss sichergestellt sein, dass sich keine
Objekte oder Hindernisse im Bereich hinter dem Fahrzeug befinden.

Eine Deaktivierung des RADC 2.0 durch den Fahrer wird durch erneutes Einlegen des
RlUckwartsganges aufgehoben und das System wird automatisch wieder aktiviert.
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11. WARNFUNKTIONEN

11.1 AKUSTISCHE/VISUELLE WARNFUNKTIONEN

Um den Fahrer beim Rickwartsfahren bzw. beim Anfahren an eine Rampe vor Objekten zu warnen,
um Schaden zu vermeiden, ist das RADC 2.0 mit akustischen (Beeper), visuellen (EOM) und
haptischen (EBS-Bremseingrifffy Warnfunktionen ausgestattet. Zusatzlich warnt das System auch vor
beweglichen Objekten, welche sich in die Gefahrenzone begeben (Querverkehrszonenwarnung). In
diesen definierten Gefahrenzonen wird der Fahrer durch unterschiedliche Blinkfrequenzen der EOMs
bzw. akustische Signale des Beepers gewarnt. Bei gegebener Gefahr greift das System automatisch
in die Bremsanlage des Anhangers ein. Um die einwandfreie Funktion zu gewéhrleisten, darf die
Geschwindigkeit beim Rickwartsfahren 6 km/h nicht Uberschreiten.

11.2 DETEKTIONSZONEN / RAMPENTYPEN

Beim Rickwartsfahren eines Zugfahrzeugs mit Anhanger unterstitzt das RADC 2.0 den Fahrer, den
Bereich hinter dem Fahrzeug zu Gberwachen und im Speziellen beim Andockvorgang an die Laderampe.
Unterschiedliche Rampentypen kénnen jedoch die Erfassungsgenauigkeit des Sensors beeinflussen
und muissen vom Fahrer berlcksichtigt werden. Beispielsweise Dachlberstdnde am Gebdude oder
Hindernisse, bedingt durch abfallende Rampenanfahrten, kénnen vom Sensor nicht erfasst werden.

Beispiel Rampentypen

X

v & X

X

Das RADC 2.0 unterstitzt den Fahrer beim Riuckwartsfahren eines Zugfahrzeugs mit Anhénger, im
Speziellen beim schwierigen Andockvorgang an die Laderampe. Da die Sensorerkennung nicht alle
Rampentypen erfassen kann, liegt es in der Verantwortung des Fahrers, die jeweilige Situation zu
bewerten und entsprechend zu reagieren, um Schaden zu vermeiden.
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Bei aktiviertem System (eingelegter Ruckwértsgang und keine Fehlfunktion (14.)) detektiert das
RADC 2.0 folgende Zonen und aktiviert automatisch den jeweiligen Modus, welcher akustisch und
visuell ausgegeben wird.

Kein Objekt in Detektionszone
Objekt in Detektionszone (grau)

@ Objekt in Detektionszone (griin)

@ Objekt in Detektionszone (gelb)

Bremsdruck (bar)

A
e ZE/\WapcoYialdex
— KnorrBremse RLF ()
E)os (@)
B — N m—s)
konstant
0 > Zei . )
» Zeit (sec) EOM blinkt mit 4Hz

A GEFAHR

Trotz des automatisierten Eingriffs des RADC 2.0 ins Bremssystem beim Ruckwéartsfahren muss
das System aktiv unterstitzt werden. Befindet sich ein Objekt im gelben Detektionsbereich
(Bremsdruck wird automatisch leicht erhdht), muss die Drehzahl des Motors verringert werden.

A VORSICHT

Bei Verwendung einer KnorrBremse RLF Funktion, wird im gelben Detektionsbereich
kein Bremsdruck angefordert.
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@ Objekt in Detektionszone (rot)

Bremsdruck (bar)
A
— ZF/Wabco, Haldex

— KnorrBremse RLF

(DB

Verweilzeit

» Zeit (sec) EOM Dauerleuchten
2*

*Grundkonfiguration - kann in der RADC 2.0 Konfigurationssoftware angepasst werden (9.4).

A GEFAHR

Trotz des automatisierten Eingriffs des RADC 2.0 ins Bremssystem beim Ruckwartsfahren muss
das System aktiv unterstitzt werden. Befindet sich ein Objekt bereits im roten Detektionsbereich
(Bremsdruck wird automatisch erhéht), muss auch die Bremse aktiv vom Fahrer betédtigt werden.

ZF/Wabco, Haldex:

Der durch detektierte rote Bremszone beaufschlagte Bremsdruck (P HIGH) wird nach einer
konfigurierten Verweilzeit (Grundkonfiguration: 2s konstant / 2s abfallend) durch abfallende Rampe
kontrolliert gegen 0 bar reduziert.

KnorrBremse RLF:

Der parametrisierte (RLF) Bremsdruck (9.5.1) wird angefordert und nach der am System
konfigurierten Verweilzeit (Grundkonfiguration 4s) direkt geldst.

Somit kann der Andockvorgang Uber die letzte kurze Distanz an die Rampe ohne stérenden
Bremswiderstand kontrolliert abgeschlossen werden. Die Bremsanforderung in der roten Zone
erfolgt nur einmal und wird erst durch erneutes Einlegen des Rickwéartsganges wieder aktiviert.

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG

ASPOCK'

S

58



ASPOCK'

S Y S TE M s

@ Bewegtes Objekt in Querverkehrszone (blau)

— ZF/Wabco, Haldex
— KnorrBremse RLF
(‘) 5+ Warnsignal (trillern)

Bremsdruck (bar)
A

Verweilzeit

» Zeit (S) EOM Dauerleuchten
2*

*Grundkonfiguration - kann in der RADC 2.0 Konfigurationssoftware angepasst werden (9.4).

A GEFAHR / DANGER

Trotz des automatisierten Eingriffs des RADC 2.0 ins Bremssystem beim Rickwartsfahren
muss das System aktiv unterstitzt werden. Bewegt sich ein Objekt (> 1.5 m/s) in den blauen

Detektionsbereich (Bremsdruck wird automatisch erhdht), muss die Drehzahl des Motors verringert
werden.

ZF/Wabco, Haldex:

Der durch detektierte blaue Bremszone beaufschlagte Bremsdruck (P EMERGE) wird nach einer
konfigurierten Verweilzeit (Grundkonfiguration: 2s konstant / 2s abfallend) durch abfallende Rampe
kontrolliert gegen 0 bar reduziert.

KnorrBremse RLF:

Der parametrisierte (RLF) Bremsdruck (9.5.1) wird angefordert und nach der am System
konfigurierten Verweilzeit (Grundkonfiguration 4s) direkt geldst.
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11.3 DETEKTIONSZONEN-UBERSICHT

EOM
1Hz

_____________________________________________________________________

Querverkehrs Detektionszone*

Querverkehrszone

*Einstellungen kénnen in der RADC 2.0 Konfigurations Software angepasst werden (9.4).

Beeper EOM Bremsdruck

ZF/Wabco, Haldex | KnorrBremse RLF

@

EOM Dauerleuchten bei Standlicht ein

kein EOM Dauerleuchten bei Standlicht aus

EOM Dauerleuchten P HIGH* RLF Bremsdruck*
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12. ERSTINBETRIEBNAHME UND TEST

Durch die unterschiedlichen Reflexionseigenschaften der zu detektierenden Materialien kann die
Genauigkeit (Ansprechverhalten) des RADC 2.0 variieren. Weiters sind auch die H6he und Breite
des zu detektierenden Objektes ausschlaggebend fir die Erfassungsgenauigkeit des RADC 2.0.

Um das RADC 2.0 auf seine Funktionstauglichkeit zu testen gibt es 3 verschiedene Mdéglichkeiten:

e 12.2 Erstinbetriebnahme und Test/Stillstand
e 12.3 Erstinbetriebnahme und Test/Fahrbetrieb
e 12.4 Erstinbetriebnahme und Test/Computerunterstiitzt

Um den Funktionsumfang des RADC 2.0 zu gewahrleisten muss eine dieser Testmdglichkeiten
durchgefiihrt werden.

12.1 ERSTINBETRIEBNAHME UND TEST/STILLSTAND

Voraussetzungen zur Prifung des RADC 2.0 im Stillstand auf korrekte Funktion sind:

° Freie Flache im Detektionsbereich hinter dem Anhanger (mind. 6 m bis 11 m)
Montiertes (6.) und konfiguriertes (9.4) RADC 2.0 System
Betriebsbereitschaft der Anhangerbremse, dh. aktive 1SO7638 Verbindung (gekoppeltes
Zugfahrzeug oder durch einen bestehenden Priifstand)
vorhandenes Aspdck ECU-Programmierkabel
Versorgung mit externer Stromquelle 14 V-33 V (9.5 Option 2)

Bei der Inbetriebnahme im Stillstand wird Uber eine externe Stromquelle die Versorgung und
Aktivierung (Rickwaértsfahrt) des RADC 2.0 simuliert.

Zur Selbstdiagnose des Systems wird unmittelbar nach Anschluss der Stromquelle die
Aktivierungssequenz (10.1) durchgeflhrt. Folgende Funktionen werden flir die Dauer von einer
Sekunde aktiviert:

o beide EOMs Dauerleuchten
° einmaliger Signalton des Beepers
° (niedrige) Bremsdruckanforderung an die EBS und abschlieBendes Lésen des Bremsdrucks

Weicht die Aktivierungssequenz von der Funktion ab, sollte im Abschnitt Fehlfunktionen (14.) nach
moglichen Ursachen gesucht werden.

Geht das System nach der Aktivierungssequenz in den Betrieb Uber (konstantes Blinken der EOMs),
kénnen die Detektionszonen geprift werden:

° Testobjekt aus Metall (Hohe >=1 Meter / Breite >=25 mm)

° Platzieren des Testobjektes in der grlinen Detektionszone
-> schnelleres Blinken der EOMs (11.2 @)

° Schnelle Bewegung des Testobjektes quer im Heckbereich
-> Auslésen der Querverkehrserkennung (11.2 @) -> Dauerleuchten der EOMs + hoher
Bremsdruck mit folgender Absenkung, akkustisches Warnsignal (Trillern)
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° Platzieren des Testobjektes in der gelben Detektionszone
-> schnelles Blinken der EOMs + niedriger Bremsdruck (11.2 @)

° Platzieren des Testobjektes in der roten Detektionszone
-> Dauerleuchten der EOMs + hoher Bremsdruck mit folgender Absenkung (11.2 @)

° Manuelle Deaktivierung durch Einschalten der hinteren Nebelschlussleuchte
-> Doppelblitz der EOMs (10.2)

° (Neu-)Aktivierung des Systems durch trennen und verbinden der externen Stromquelle
-> Neustart mit Aktivierungssequenz (10.1)

12.2 ERSTINBETRIEBNAHME UND TEST/FAHRBETRIEB

Voraussetzungen zur Prifung des RADC 2.0 im Fahrbetrieb auf korrekte Funktion sind:

° Freie Flache im Detektionsbereich hinter dem Anhanger (mind. 6 m bis 11 m)

° Montiertes (6.) und konfiguriertes (9.4) RADC 2.0 System

° Betriebsbereitschaft der Anhangerbremse, d.h. aktive 1ISO7638-Verbindung (gekoppeltes
Zugfahrzeug)

Bei der Inbetriebnahme im Fahrbetrieb wird das RADC 2.0 durch Einlegen des Rickwartsganges
aktiviert. Die Aktivierungssequenz (10.1) zur Selbstdiagnose wird unmittelbar durchgefiihrt. Folgende
Funktionen werden fir die Dauer von einer Sekunde aktiviert:

o beide EOMs Dauerleuchten
einmaliger Signalton des Beepers
° (niedrige) Bremsdruckanforderung an die EBS und abschlieBendes Lésen des Bremsdrucks

Weicht die Aktivierungssequenz von der Funktion ab, sollte im Abschnitt Fehlfunktionen (14.) nach
moglichen Ursachen gesucht werden.

Geht das System nach der Aktivierungssequenz in den Betrieb Uber (konstantes Blinken der EOMs),
kénnen die Detektionszonen gepruft werden.

Das Testobjekt wird mit ausreichendem Abstand (> 10 m) hinter dem Anhanger platziert. Im
Ruckfahrbetrieb wird nun auf das Testobjekt zugefahren (< 6km/h)

Statisches Objekt:

° Testobjekt aus Metall (Hohe >=1 Meter / Breite >=25 mm)

° Erreichen des Testobjektes in der griinen Detektionszone
-> schnelleres Blinken der EOMs (11.2 @)

Wahrend des Tests ist sicherzustellen dass sich keine anderen Objekte im Testbereich hinter dem
Fahrzeug befinden.
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° Erreichen des Testobjektes in der gelben Detektionszone
-> schnelles Blinken der EOMs + niedriger Bremsdruck (11.2 @)

° Erreichen des Testobjektes in der roten Detektionszone
-> Dauerleuchten der EOMs + hoher Bremsdruck mit folgender Absenkung (11.2 @)

° Manuelle Deaktivierung durch Einschalten der hinteren Nebelschlussleuchte
-> Doppelblitz der EOMs (10.2)

° (Neu-)Aktivierung des Systems durch erneutes Einlegen des Rickwartsganges
-> Neustart mit Aktivierungssequenz (10.1)

2. Querverkehr

Um die Querverkehrswarnung zu Uberprifen, muss sich das Fahrzeug bei laufendem Motor
im Stillstand befinden und gesichert sein. (Handbremse muss aktiv sein!) Nun wird ein Objekt
mit mindestens 1.5 m/s in die Querverkehrszone (11.3) hinter dem Anhdnger bewegt. Es ist
zu beachten, dass alle akustischen, optischen und haptischen Warnfunktionen des RADC 2.0
einwandfrei funktionieren. (11.1)

° Testobjekt aus Metall (Hohe >=1 Meter / Breite >=25 mm)

° Schnelle Bewegung (>1,5 m/s) des Testobjektes quer in den Heckbereich des Trailers
-> Auslésen der Querverkehrserkennung (11.2 @) -> Dauerleuchten der EOMs + hoher
Bremsdruck mit folgender Absenkung + akustisches Warnsignal (Trillern)

12.3 ERSTINBETRIEBNAHME UND TEST/ @
COMPUTERUNTERSTUTZT

Diagnosis

Ist die Erstinbetriebnahme nach Punkt 12.1 oder 12.2 nicht mdglich, da das Testumfeld im
Rahmen der z. B. Produktionslinie nicht hergestellt werden kann, muss ein Test fir den vollen
Funktionsumfang des RADC 2.0 mit Hilfe der Konfigurationssoftware im Diagnosemodus
durchgefihrt werden.

Herunterladen und Registrieren der RADC 2.0 Konfigurationssoftware (9.2)
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"7 RADC Configuration Tool

ASPOCH
v s

T e ws

Language: English -

Q@

Di .

9

Data Transfer

E

Configuration

ST ik St ki Fg 4 AT Prmchach, Suniis sl sk e

Diagnose Modus starten

Aspock ECU Configuration Software

Device status:

PCAN-USE conmection  Conmected

CAN configuration comnection: Connected
Baud rate. 250 kBit Version: V2.2
Hardware sarial numbsr; 1063

Part: 402480

Modulename: RADC_Z_0 Application

O

Support

Der Diagnosemodus der RADC 2.0-Konfigurationssoftware bietet einen Uberblick iber den Status
des RADC 2.0 Systems. Eventuelle Fehlfunktionen des Systems werden dargestellt und vereinfachen

die Suche nach méglichen Ursachen.

Der Laptop muss korrekt an die RADC 2.0 ECU angeschlossen sein. (9.5)

RADC Configuration Tool
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13. WERKSTATTHINWEISSE

13.1 WARTUNG

Aspéck RADC 2.0 ist grundsatzlich wartungsfrei. Es ist jedoch regelmaBig darauf zu achten, dass
der Sensor nicht verschmutzt ist und auch samtliche Steckverbindungen der Kabel als auch die
Verkabelung an sich in Ordnung sind.

13.2 REPARATUR

Wird eine Fehlfunktion angezeigt, muss eine Diagnose durchgeflhrt werden, um den Fehler zu
identifizieren (Siehe 14.1 Diagnose). Sollte nach durchgefiihrter Diagnose und Uberpriifung aller
Systemkomponenten weiterhin eine Fehlermeldung auftreten, muss unverzlglich eine Fachwerkstatte
aufgesucht werden, um den Fehler zu reparieren.

14. FEHLFUNKTIONEN

Sollte das RADC 2.0 nicht ordnungsgemaB funktionieren, kann dies verschiedene Ursachen haben.

e Fehlfunktion Sensor

¢ Fehlfunktion durch defekte Verkabelung
e EBS Fehler

e ECU Fehler

® Geschwindigkeit >11km/h

e System ist ausgeschaltet durch Fog

Unter Punkt 14.1 kann mittels einer Diagnosematrix der Fehler moglicherweise eingegrenzt bzw.
gefunden werden.
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14.1 DIAGNOSE MATRIX

Um ein mdglicherweise auftretendes Problem so schnell wie mdglich zu beheben ist wie folgt vorzugehen.

l
!
) 000 |

User starts
RADC 2.0 Test

l

Engaged Reverse Gear
triggers the systems
Activation Sequence

EOMs lit for 1sec

Appreciable
Brake pressure for 0.75sec

RADC 2.0
Failure

199|4 '8 J3ALIQ YINIL

i TN e

' .
No Response No RADC 2.0 function x } Object ! dzﬁ:\‘er;::vclm?nngsas bf:)anlj\‘l:?d <®) ﬁ }
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14.2 MANUELLE DIAGNOSE / PC

Um eine manuelle Diagnose des RADC 2.0 ECU durchzufihren, kann ein Laptop wie folgt mit
ECU, Fahrzeug und Laptop verbunden werden. Das Standlicht am Fahrzeug muss eingeschaltet
sein. Optional kann auch eine externe Stromversorgung der ECU angeschlossen werden, falls keine
Fahrzeugversorgung zur Verfiigung steht.

HINWEIS / NOTE

Um eine korrekte Verbindung des Laptops mit
dem Fahrzeug herzustellen, muss der Geratetreiber
fur den PCAN USB-Adapter installiert sein.
https://www.peak-system.com/quick/DrvSetup

Verbinden mit USB Anschluss
Windows PC

Nicht verbunden Verbunden

Device status: Device status:

Option 2 (Testbetrieb):

Anschluss an externe Stromquelle 14V-33V
(z.B. Batterie) zur Aktivierung des

RADC 2.0 (Superseal)

Spannungsversorgung Uber Fahrzeugversor-

] —/
N ] Z JH option 1 (Realbetrieb):
/ gungskabel (8-polig)

|Verbinden mit RADC ECU CONN-I

A GEFAHR / DANGER

Wahrend der Laptop mit dem Anhanger verbunden ist, muss die Feststellbremse betétigt sein.

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG 67


https://www.peak-system.com/quick/DrvSetup

ASPOCK'

S Y S TE M s

RADC 2.0 Konfigurationssoftware starten (9.2, 9.3)

"7 RADC Configuration Tool

Language: English - ASPOCK

-------

Device status:

Aspock ECU Configuration Software

@ & k O

Diagnosis Data Transfer Configuration Support
Diagnose Modus starten
Der Diagnosemodus der RADC 2.0-Konfigurationssoftware bietet einen Uberblick (iber ‘Q
den Status des RADC 2.0 Systems. Eventuelle Fehlfunktionen des Systems werden Diogoeis
dargestellt und vereinfachen die Suche nach mdglichen Ursachen. (14.1)

Der Laptop muss korrekt an das Fahrzeug bzw. RADC 2.0 ECU angeschlossen sein. (14.2)

Diagnosis Cable diagram
ASPOCK 4 4

=n - GUI
I isual screen

y | Sums Rt o8

L o
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14.4 SELBSTDIAGNOSE @

Bevor das RADC 2.0 durch Einlegen des Ruckwértsganges aktiviert wird, durchlauft

das System eine Selbstdiagnose der Spannung, des Uberstroms, offener Ausginge und
der Temperatur. Die Diagnose auf Fehler (ECU, EBS und Sensor) wird auch wahrend des
Detektionsmodus ausgefuhrt bzw. standig Uberwacht.

14.4.1 SELBSTDIAGNOSE SYSTEM ALLGEMEIN

¢ \ersorgungsspannung im Bereich zw. 11V-32V
* EOM 1 - offener Ausgang oder Uberstrom

* EOM 2 - offener Ausgang oder Uberstrom
 Beeper - offener Ausgang oder Uberstrom

e Ubertemperatur RADC 2.0 ECU

Wird eine Ubertemperatur oder Uber-/Unterspannung der Versorgung diagnostiziert, geht das System
in den Fehlermodus und visualisiert dies durch die EOM-Leuchten mit einem Doppelblitz.

Féhrt das Fahrzeug riickwérts (Reverse-Signal) und ist das RADC aufgrund fehlender
Stromversorgung nicht in Betrieb (Ricklicht AUS) oder ist der Betrieb der EOMs nicht mdéglich
(Kabelbruch, defekte EOM-Leuchten), ist dies durch nicht leuchtende EOMs bemerkbar.

14.4.2 SELBSTDIAGNOSE SENSOR

Eine Fehlfunktion des Sensors kann durch Verschmutzung, fehlende Stromversorgung oder
allgemeine Fehlfunktion hervorgerufen werden. Wird ein Fehler diagnostiziert, geht das System
in den Fehlermodus und visualisiert dies durch die EOM-Leuchten mit einem Doppelblitz. Sollte
jedoch ein Problem an den EOM-Leuchten bestehen, kann sich der Fehlermodus auch an nicht
leuchtenden EOMs zeigen.

14.4.3 SELBSDIAGNOSE BREMSE

Eine Fehlfunktion der Bremse kann durch einen EBS-Fehler, die Nichtverfligbarkeit der
Bremsschnittstelle oder eine allgemeine Fehlfunktion der Bremse hervorgerufen werden. Wird ein
Fehler diagnostiziert, geht das System in den Fehlermodus und visualisiert dies durch die EOM-
Leuchten mit einem Doppelblitz. Sollte jedoch ein Problem an den EOM-Leuchten bestehen, kann
sich der Fehlermodus auch an nicht leuchtenden EOMs zeigen.

Zur genauen Analyse ist es notwendig, mittels Software des jeweiligen Bremsenherstellers die
Fehlfunktion zu untersuchen und zu beheben.
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15. SCHALTPLANE UND PINBELEGUNGEN

15.1 PINBELEGUNG RADC 2.0 ECU

CONN-A
Superseal 2pol

@_«
®_«

PIN Nummer

Eingabe / Ausgabe

1

Masse

2

Versorgung EOM 2

CONN-C
Superseal 2pol

@—
@—

PIN Nummer

Eingabe / Ausgabe

1

Masse

2

Versorgung EOM 1

CONN-E
Superseal 2pol

ASPOCK'
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CONN-I
HDSCS 8pol code black(A)

Eingabe / Ausgabe

Ruckfahrlicht

Masse

Standlicht R

Standlicht L or Power+

Versorgung Ausgang ECU

Nebelleuchte oder Schalter
Eingang

CANO High

CANO Low

HDSCS 6pol code black(A)

CONN-K

®_q
®_«

CONN-J

HDSCS 6pol code grey(B)

PIN Nummer

Eingabe / Ausgabe

1

Masse

PIN Nummer

Eingabe / Ausgabe

Versorgung Ausgang EBS

Masse

CAN1 High

2

Versorgung Beeper

RADC 2.0 | BETRIEBSANLEITUNG

PIN Nummer

Eingabe / Ausgabe

CAN1 Low

EBS AUX+

Versorgung Ausgang Sensor

oo~ W|IN

EBS AUX-

Masse

CANO High

CANO Low

Analog Input

o o~ W|N

LIN
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15.2 PINBELEGUNG KABEL/STECKER

RADC 2.0 Sensorcable 1m - Richtung Sensor

PIN NUMMER EINGABE / AUSGABE PIN FARBE

1 vee .

—— TR

4 Masse .

7 CAN High

8 CAN Low D

N

RADC 2.0 Sensorcable 1m - Richtung ECU

6p. HDSCS female

PIN NUMMER EINGABE / AUSGABE PIN FARBE

1 VCC .
2 Masse ‘
3 CAN High D
4 CAN Low D
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RADC 2.0 Knorr EBS3 RLF - ECU 6m - Richtung EBS

PIN NUMMER

EINGABE / AUSGABE

PIN FARBE

Sensor Supply [SENS_SUP]
(5V or Tri-state Input)

Sensor Input 1 [SENS_IN1]
(Analogue or Tri-state)

OO

10

11

12

<¢— Option1

<¢— bevorzugt

RADC 2.0 Knorr EBS3 RLF - ECU 6m- Richtung ECU

PIN NUMMER EINGABE / AUSGABE PIN FARBE PIEIR::SGRSE
1 +VDC Bat ‘
2
3
4
5 EBS AUX + ‘
6 EBS AUX - Q
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6p. HDSCS female
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RADC 2.0 Wabco EBS3 - ECU 6m - Richtung EBS

WABCO 449 437 060 0

PIN NUMMER EINGABE / AUSGABE PIN FARBE

1 +VDC Bat O e

2 CAN2 High ‘ '_m-

3 CAN2 Low D

4 Masse .

5

6

7

8 ABS rotational speed .

RADC 2.0 Wabco EBS3 - ECU 6m - Richtung ECU

6p. HDSCS female
PIN NUMMER | EINGABE / AUSGABE | PIN FARBE

2 -

3 CAN2 Low

4 CAN2 High

il

5 -
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RADC 2.0 Haldex EBS4 - ECU 6m - Richtung EBS

PIN NUMMER EINGABE / AUSGABE PIN FARBE
1 +VDC Bat .
2 CAN High ‘
3 CAN Low
4 Masse .
Ground

RADC 2.0 Haldex EBS4 - ECU 6m - Richtung RADC 2.0 ECU

PIN NUMMER

EINGABE / AUSGABE

PIN FARBE

CAN2 Low

CAN2 High
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4p. Haldex CAN for EB+ Gen4

HDSCS 6pin Female
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RADC 2.0 power supply cable ASS3 17p.

N
M

Eﬂ@iﬂ%: -

e

AN\

STECKER @ @ @
PIN NUMMER | EINGABE / AUSGABE PINMZA_EBE PIIL\IE&':TEE PIN FARBE
1 Blinker LH -
2 Blinker RH ‘ . -
3 NebelschluBleuchte . . .
4 Masse Q Q Q
ASS3 Male @
5 Racklicht LH . . .
6 Ricklicht RH . . . H {_
7 Bremse . . - -
8 Ruckfahrleuchte . . .
9 Allgem.Stromvers.+ . . - ASS3 Female
10 VerschleiBanzeige . . - _W
] H

11 Federspeicheranzeige ' ' -
12 Achsanhebung . . -
13 Masse f.Elektroniken O O -
14 Datenleitung . . -
15 Datenleitung . . -
16 N/A - - -
17 N/A - - -
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STECKER @
PIN NUMMER EINGABE / AUSGABE PIN FARBE
1 Ruckfahrleuchte .
2 Masse Q
3 Ricklicht RH .
4 Rucklicht LH .
5 - -
6 NebelschluBleuchte '
7 N/A -
8 N/A -

RADC 2.0 power supply cable o. e.

PIN NUMMER EINGABE / AUSGABE PIN FARBE
1 Ruckfahrleuchte .
2 Masse Q
3 Rucklicht RH .
4 Rucklicht LH .
5 - -
6 NebelschluBleuchte .
7 N/A -
8 N/A -
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HDSCS 8pin Female @
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HDSCS 8pin Female
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RADC 2.0 K1.2 - ECU 6m

PIN NUMMER EINGABE / AUSGABE PIN FARBE
1 -
2 -
3 CAN High D
4 CAN Low O
5 -
6 -
PIN NUMMER EINGABE / AUSGABE PIN FARBE

2 +VDC Bat ‘
3 -
4 -
5 Masse ‘
6 CAN Low D
7 CAN High D

SP IV R/W/0 2m 2p S.Seal RH

HDSCS 6pin Female

7p.AMP male

ASPOCK'

S Y S TE M s

2p.S.Seal female

PIN NUMMER EINGABE / AUSGABE PIN FARBE
1 Masse Q
2 +VDC .
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RADC 2.0 Beeper 0,6m 2p S.Seal

PIN NUMMER | EINGABE / AUSGABE PIN FARBE 2p.S.Seal female

1 Masse Q
2 +VDC .

—

Aspock ECU programming cable

STECKER @ @ @ BRIDGE
8p. HDSCS female
PIN NUMMER | EINGABE / AUSGABE | PIN FARBE | PIN FARBE | PIN FARBE | PIN FARBE cover cap
1 Rickfahrleuchte . . . .
2 Masse Q O .
3 Ricklicht RH . .
4 Rucklicht LH . .
8p. HDSCS male @
5 R R
6 NebelschluBleuchte ‘ ‘ — [)E dazh
— L o dl = o 5
7 CANO High D D B
8 CANO Low ‘D O
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PIN NUMMER EINGABE / AUSGABE PIN FARBE
1 - -
2 CANO Low D
3 - -
4 - -
5 - -
6 - -
7 CANO High D
8 - -
9 - -
PIN NUMMER EINGABE / AUSGABE PIN FARBE
1 Ruckfahrleuchte .
2 Masse .
PCAN Adapter
PIN NUMMER EINGABE / AUSGABE PIN FARBE
1 _ -
2 CANO Low D
3 Masse Q
4 - -
5 - -
6 Masse Q
7 CANO High D
8 - -
9 - -
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9pin D-Sub female

male S.Seal

HT =

USB 1.1, USB 2.0 und USB 3.0

MR =] 2 |
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16. ENTSORGUNG

¢ AuBerbetriebnahme und Entsorgung: Bitte die geltenden gesetzlichen Bestimmungen fir die
AuBerbetriebnahme und Entsorgung dieses Produkts beachten. Insbesondere die Vorschriften zur
Entsorgung von Batterien, Betriebsmitteln und elektrischen Anlagen beriicksichtigen.

e Elektrogerate: Elektrogerdte getrennt vom Haus- oder Gewerbemill sammeln. Diese kénnen
wiederverwertet oder ordnungsgemaB entsorgt werden. Wenn mdoglich, das Altgerat zur
firmeninternen Entsorgung weitergeben oder den Hersteller flr spezifische Anweisungen
kontaktieren.

e Umweltschutz: Elektro- und Elektronikgerdte missen separat vom unsortierten Siedlungsabfall
erfasst und fachgerecht entsorgt oder recycelt werden. UnsachgeméaBe Entsorgung kann
die Gesundheit und Umwelt schadigen. Bei Entsorgungsfachbetrieben oder den zusténdigen
Behdrden nach genauen Informationen erkundigen.

e Verpackungen: Verpackungen sind separat zu entsorgen. Papier, Pappe und Kunststoffe kénnen
dem Recycling zugefihrt werden.
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